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ELEKTROMOTORI
ELECTRIC MOTORS

|[EC-International Electrotechnical Comission

» Nizkonapetostni Asinhronski Elektromotorji
»VISOK izkoristek motorjev IE2«

» Niskonaponski Asinhroni Elektromotori
»motori visoke korisnosti IE2«

» Low voltage Induction Electric Motors
»high efficiency motors IE2«

Izkoristki trifaznih enohitrostnih elektromotorjev so skladni s standardom IEC 60034-30 in
EU direktivo 640/2009

Korisnost trofaznih jednobrzinskih elektromotora u skladu je sa propisom IEC 60034-30 i
EU direktivu 640/2009

Efficiency classes of single speed three-phase electric motors are comply with standard
IEC 60034-30 and EU Regulation 640/2009



PODATKI ZA NAROCILO TRIFAZNIH
ASINHRONSKIH ELEKTROMOTORJEV

Standardne izvedbe

Enohitrostne elektromotorje z nogami, z normalno
lego priklju¢ne omarice, z obliko IM B3 (IM B6, IM
B7, IM B8, IM V5, IM V6) in brez zaScite, ki po
obratovalnih podatkih in dimenzijah ustrezajo
podatkom iz obratovalnih tabel in merskih skic
tega kataloga, veljajo za elektromotorje normalne
izvedbe. Pri naroCanju elektromotorjev normalne
izvedbe je potrebno navesti tip elektromotorja in
obliko (npr.: T 112 2M2 IM B3).

Vse ostale izvedbe elektromotorjev veljajo za
posebne izvedbe.

Posebne izvedbe

Pri naro¢anju elektromotorjev posebne izvedbe je
potrebno, poleg podatkov za elektromotorje
normalne izvedbe, podati e vse posebnosti.

Obicajne posebnosti elektromotorjev so lahko:
1. prirobne in prigradne oblike
2. oblika IM B9 (brez lezajnega $€ita in lezaja na
strani D)

3. nestandardna prirobnica

4. nestandardna obratovalna napetost in vrsta
zagona (direkten ali zagon zvezda - trikot)

5. nestandardna frekvenca

6. izolacija viSjega razreda

7. koncina gredi samo na strani N

8. koncina gredi na strani D in N

9. nestandardna kon¢ina gredi

10. nestandardna lega priklju¢ne omarice

11. prigraditev stikala

12. stopnje vibracij R

13. spremenjena stopnja mehanske zaS¢ite IP
14. brez priklju¢ne omarice

Pri naro€ilu elektromotorjev s prirobnicami je

potrebno podati sledece:

a) pri prirobnih in prigradnih elektromotorjih: tip
elektromotorja, obliko in velikost prirobnice
(npr.: T 132 254 IM B5 FF265, 3T 80 A4/2
IM B14 FT130)

b) pri prirobnih in prigradnih elektromotorjih
z nogami: tip elektromotorja, obliko in
velikost prirobnice (npr: T 90 L8/4 IM B34
FT 130).

Po posebnem dogovoru dobavljamo sledece
elektromotorje:

1. neventilirane

2. za obratovanje v spremenjenih klimatskih
razmerah (tropska izvedba)

3. za pogon ventilatorjev v susilnicah lesa in
opeke

4. za intermitirani pogon

. za posebne pogoje zagona (pogosti ali

dolgotrajni zagoni)

vgradne

za spremenjeno mo¢

z ve€jimi konstrukcijskimi spremembami

z vgrajenimi elementi za popolno termi¢no

za&¢ito (katalog, stran 10)

. s tujim hlajenjem (konstantno hlajenje

neodvisno od hitrosti vrtenja)
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PODACI ZA NARUDZBU TROFAZNIH
ASINHRONIH ELEKTROMOTORA

Standardne izvedbe

Jednobrzinske elektromotore sa nozicama, sa
normalnim polozajem prikljuéne kutije, sa oblikom
IM B3 (IM B6, IM B7, IM B8, IM V5, IM V6) i bez
zastite koji prema tehni¢kim podacima i dimenzijama
odgovaraju podacima iz tabela i mjernih skica iz tog
kataloga, smatramo elektromotorima normalne
izvedbe. Kod naru€ivanja elektromotora normalne
izvedbe potrebno je navesti tip i oblik elektromotora
(npr.: T 112 2M2 IM B3).
Sve ostale izvedbe
posebnima.

elektromotora  smatramo

Posebne izvedbe

Kod narucivanja elektromotora posebne izvedbe
potrebno je, pored podataka koji se traze za
elektromotore normalne izvedbe, navesti jo$ i sve
posebnosti.

Uobicajene posebnosti elektromotora mogu biti:
1. oblici s prirubnicama i prigradni oblici

2. oblik IM B9 (bez lezajnog Stita i leZzaja na
strani D)

nestandardna prirubnica

nestandardan pogonski napon i vrsta zaleta
(direktni zalet ili zvijezda - trokut)
nestandardna frekvencija

izolacija viSeg razreda

kraj osovine samo na strani N

kraj osovine na strani D i N

9. nestandardni kraj osovine

10. nestandardni polozaj priklju¢ne kutije

11. ugradena sklopka

12. stupanj vibracija R

13. promijenjeni stupanj mehanicke zas¢tite IP
14. bez prikljuéne kutije
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Kod naruCivanja elektromotora s prirubnicama,

potrebno je navesti slijedece:

a) za elektromotore s prirubnicom i prigradne
elektromotore: tip elektromotora, oblik i veli€inu
prirubnice (npr.: T 132 254 IM B5 FF 265,
3T 80 A4/2 IMB14 FT130)

b) za elektromotore s prirubnicom i za prigradne
elektromotore s noZicama: tip elektromotora,
oblik, veli¢inu prirubnice (npr.: T 90 L8/4 IM B34
FT130).

Prema posebnom dogovoru isporu¢ujemo
slijedece elektromotore:

1. neventilirane

2. za pogon u posebnim klimatskim prilikama
(tropska izvedba)

3. za pogon ventilatora u suSionicama drveta i
opeke

4. za intermitirani pogon

za posebne uvjete zaleta (uCestala uklapanja ili

dugotrajni zaleti)

za ugradnju

za promijenljivu snagu

s ve¢im konstrukcijskim promijenama

s ugradenim elementima za potpunu termicku

zastitu (katalog, strana 10)

sa vanjskim hladenjem (konstantno hladenje

neovisno od okretaja elektromotora)
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DATA FOR ORDERING THREE-PHASE
INDUCTION ELECTRIC MOTORS

Standard Designs

Single-speed foot-mounted electric motors with
standard position of the terminal box, of IM B3 (IM
B6, IM B7, IM B8, IM V5, IM V6) shape and without
protection, complying in terms of operating data and
dimensions with the data of this Catalogue tables
and drawings, are considered to be electric motors
of standard version. When ordering such electric
motors, it is necessary to indicate their type and
shape (e.g.: T112 2M2 IM B3).

Any other versions of electric motors are
considered as special designs.

Special Designs

When placing orders for special models of electric
motors, please, indicate beside data for standard
version motors, also all the distinctive
characteristics.

Regular features of electric motors are as follows:

1. Flange-mounted and externally mounted
designs

2. IM B9 shape (without bearing plate and
bearing on side D)

3. Non-standard flange

4. Special operating voltage and type of starting

(with direct or star - delta starting)

Special frequency

Higher class insulation

Shaft end only on side N

Shaft end on sides N and D

9. Non-standard shaft end

. Non-standard position of terminal box

11. Mounting of switch

. R vibration levels

. Modified degree of IP mechanic protection

. Without terminal box

When placing orders for electric motors with

flanges, please, add the following information:

a) with flange-mounted and externally mounted
electric motors: type of electric motor, shape
and size of flange (e. g.: T 132 254 IM B5
FF265; 3780 A4/2 IM B14 FT130)

b) with flange-mounted and foot-mounted electric
motors: type of electric motor, shape and size
of flange (e.g.: T90 L8/4 IM B34 FT130).

Upon special agreement we supply the
following electric motors:

1. Non-ventilated electric motors
2. Electric motors operating in changed climatic
conditions (tropical version)
3. Electric motors for fan drives in drying plants for
timber and bricks
4. Electric motors for intermittent drive
5. Electric motors for special starting conditions
(frequent or prolonged starts)
6. Built-in models
7. Electric motors for changed power output
8. Electric motors with considerable changes in
Design
9. Electric motors with incorporated elements for
complete thermal protection (Catalogue, Page
10)
. Electric motors with external cooling
(permanent cooling independent from electric
motor speed)

Tehniéni podatki / Tehnicki podaci / Technical data



PODATKI ZA NAROCILO ENOFAZNIH
ASINHRONSKIH ELEKTROMOTORJEV

Standardne izvedbe

Elektromotorje oblike IM B3 (IM B6, IM B7, IM B8,
IM V5, IM V6), ki po obratovalnih podatkih in
dimenzijah ustrezajo podatkom iz pogonskih tabel
in merskih skic tega kataloga, smatramo za
elektromotorje normalne izvedbe. Pri naroCanju
enofaznih elektromotorjev normalne izvedbe je
treba navesti tip elektromotorja in obliko (npr.:
3EK 80 A2 IM B3; 3ESK 80 A2 IM B3; ESK 90 S2
IM B6; EKSK 112 M4 IM B3).

Vse ostale izvedbe elektromotorjev smatramo za
posebne izvedbe.

Posebne izvedbe

Pri naro€anju enofaznih elektromotorjev posebne
izvedbe je potrebno poleg podatkov za
elektromotorje normalne izvedbe, podati $e vse
posebnosti.

Obicajne posebnosti enofaznih
elektromotorjev so lahko:

prirobne in prigradne oblike

oblika IM B9

nestandardna prirobnica

nestandardna obratovalna napetost
nestandardna frekvenca

izolacija vi§jega razreda

kon€ina gredi na strani N - pri tipih ESK(T) 90
in EKSK(T) 112 do @=25mm

8. koncina gredi na strani D in N

9. nestandardna kon€ina gredi

10. nestandardna lega prikljuéne omarice

11. prigraditev stikala

12. spremenjena stopnja mehanske zas¢ite IP
13. termi¢na zaS¢itna stikala

14. brez priklju¢ne omarice
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Po posebnem dogovoru dobavljamo tudi:

1. neventilirane elektromotorje

2. elektromotorje, ki obratujejo v spremenjenih
klimatskih pogojih

3. elektromotorje s pove¢anim zagonskim
momentom

4. vgradne elektromotorje

5. elektromotorje s termiénimi zas¢itnimi stikali
z avtomatskim ponovnim vklopom

6. elektromotorje z man;jsim Stevilom vrtljajev
(npr.: 6-polni)

7. elektromotorje z vedjimi konstrukcijskimi
spremembami

8. elektromotorje s spremenjeno nazivno mocjo

Tehniéni podatki / Tehni¢ki podaci / Technical data

PODACI ZA NARUDZBU JEDNOFAZNIH
ASINHRONIH ELEKTROMOTORA

Standardne izvedbe

Elektromotore oblika IM B3 (IM B6, IM B7, IM B8,
IM V5, IM V6), koji prema pogonskim podacima i
dimenzijama odgovaraju podacima iz tabela i
mjernih skica iz ovog kataloga, smatramo elektro-
motorima normalne izvedbe. Kod naruéivanja
jednofaznih elektromotora normalne izvedbe treba
navesti tip i oblik elektromotora (npr.: 3EK 80 A2
IM B3; 3ESK 80 A2 IM B3; ESK 90 S2 IM B6;
EKSK 112 M4 IM B3).

Sve ostale izvedbe elektromotora smatramo
posebnima.

Posebne izvedbe

Kod naruCivanja jednofaznih  elektromotora
posebne izvedbe potrebno je, pored podataka za
elektromotore normalne izvedbe, navesti jo$ i sve
posebnosti.

Uobicajene posebnosti jednofaznih
elektromotora mogu biti:

oblik s prirubnicom i ugradni oblik

oblik IM B9

nestandardna prirubnica

nestandardni pogonski napon
nestandardna frekvencija

izolacija visjeg razreda

kraj osovine na strani N - kod tipova ESK(T)
90 i EKSK(T) 112 do @=25mm

8. krajosovinanastraniDiN

9. nestandardni kraj osovine

10. nestandardni poloZaj priklju¢ne kutije

11. ugradena sklopka

12. promijenjeni stupanj mehanicke zastite IP
13. ugradena termicka zastitna sklopka

14. bez prikljuéne kutije
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Prema posebnom dogovoru isporu¢ujemo

takoder:

1. neventilirane elektromotore

2. elektromotore za pogon u posebnim
klimatskim uvjetima

3. elektromotore s poveéanim zaletnim
momentom vrtnje

4. ugradne elektromotore

5. elektromotore s termickim zastitnim sklopkama
s automatskim ponovnim uklapanjem

6. elektromotore s manjom brzinom vrtnje (na
primjer: 6-polni)

7. elektromotore s vecim konstrukcijskim
promijenama

8. elektromotore s promijenjenom nazivnom
snagom
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DATA FOR ORDERING SINGLE-PHASE
INDUCTION ELECTRIC MOTORS

Standard Designs

Electric motors of IM B3 (IM B6, IM B7, IM B8, IM
V5, IM V6) shape, complying as to their operating
data and dimensions with data from performance
tables and dimensional outlines of this catalogue,
are considered as standard electric motor
versions. When placing orders for single-phase
electric motors of standard design, it is necessary
to indicate their types and shapes (e.g.: 3EK 80
A2 IM B3, 3ESK 80A2 IM B3, ESK 90 S2 IM B6,
EKSK 112 M4 IM B3). All other versions of electric
motors are considered as special designs.

Special Designs

When placing orders for single-phase electric
motors of special design, please, indicate together
with the data of standard version electric motors
also all specific characteristics.

Single-phase electric motors standard
features:

1. Flange-mounted and externally mounted
designs

IM B9 shape

Special flange

Special operating voltage

Special frequency

Higher class insulation

Shaft-end on side N with ESK(T) 90 and
EKSK(T) 112 types up to F= 25mm

8. Shaftend onsides Dand N

9. Special shaft end

10. Non-standard position of terminal box
11. Mounting of switch

12. Modified degree of IP mechanic protection
13. Thermal switches

14. Without terminal box

Nookowd

Upon special order we also supply:

1. Non-ventilated electric motors

2. Electric motors designed to operate in
changed climatic conditions

3. Electric motors with increased starting torque

Built-in electric motors

5. Electric motors with thermal switches in

winding

Lower-speed electric motors (e.g.: 6-pole)

Electric motors with considerable changes in

design

8. Electric motors with changed nominal power
output

b
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TRIFAZNI ASINHRONSKI ELEKTRO-
MOTORJI ZAPRTE IZVEDBE $
KRATKOSTICNO KLETKO

Osnovna oblika IM B3

TROFAZNI ASINHRONI KAVEZNI
ELEKTROMOTORI ZATVORENE
IZVEDBE

Osnovni oblik IM B3

3T 801IM B3

Splosno

Katalog vsebuje podatke trifaznih asinhronskih
elektromotorjev T, 2T in 3T s kratkostiéno kletko,
zascitne stopnje IP 54, za obmocje moci od
0,06kW do  7,5kW (11kW). Elektromotorji so
grajeni v skladu s predpisi mednarodne
elektrotehni¢ne  komisije IEC.  Elektromotorji
ustrezajo standardom IEC 60034, IEC 60072, IEC
60085 in DIN VDE 0530 T1.

Uporaba

Elektromotorji so primerni za najSirSo uporabo v
industriji, obrti in kmetijstvu.

Mehanska izvedba

Zasg¢itna stopnja in nacin hlajenja
Elektromotoriji so grajeni za za€itno stopnjo IP 54
po IEC 60034-5. Zas¢ita IP 54 prepreCuje dotik
delov pod napetostjo ter dotik notranjih rotirajo¢ih
delov. Elektromotor je grajen tako, da ne dopusca
vdora S$kodljivega prahu in vode tudi pri
Skropljenju vode z vseh strani. Pri postavitvi
elektromotorja na prostem, in to predvsem v
vertikalnem  poloZaju, priporotamo  dodatni
pokrov, ki SCiti elektromotor proti vdoru vode
vzdolz  gredi elektromotorja. Normalni
elektromotorji so grajeni brez lukenj za odtok
kondenéne vode. V primerih, kjer je zaradi
klimatskih vplivov na elektromotor mozno, da
nastopi kondenzat, je treba luknje za odtok
kondencne vode pri naro€anju posebej zahtevati.
Hlajenje je izvedeno z zunanjim ventilatorjem na
gredi elektromotorja in z notranjim, ki vrtini zrak s
pomocjo krilc na rotorju elektromotorja (IEC
60034-6).

Oblike

Oznake oblik elektromotorjev so definirane s
kraticami po IEC 60034-7. Osnovne oblike so: IM
B3, IM B5 in IM B14. Iz teh oblik je mozno izvesti
vse oblike, prikazane v tabeli. |z elektromotorja
oblike IM B3 je mozno s premontazo (razen 3T 80)
izvesti elektromotor oblike IM B5 ali IM B14. V tem
primeru je potrebno elektromotorju odviti noge in
zamenjati lezajni 8¢it oblike IM B3 s $citom oblike
IM B5 ali IM B14 ter skrajSati spojne vijake.
Elektromotorjem serije 2T je potrebno tudi zatesniti
navojne izvrtine za pritrditev nog.
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2T 71 IM B3

Opcenito

Katalog sadrzi podatke trofaznih kaveznih
elektromotora T, 2T i 3T mehanicke zastite
IP 54, za podruje snage od 0,06kW do 7,5kW
(11kW). Elektromotori su izradeni u skladu s
propisima medunarodne elektrotehnicke komisije
IEC. Elektromotori odgovaraju standardima |EC
60034, IEC 60072, IEC 60085 i DIN VDE 0530
T1.

Upotreba

Elektromotori su prikladni za najSiru upotrebu u
industriji, zanatstvu i poljoprivredi.

Mehanicka izvedba

Stupanj mehanicke zastite i nacin hladenja

lzvedba  elektromotora  odgovara  stupnju
mehanicke zadtite IP 54 prema IEC 60034-5.
Zadtita IP 54 onemoguCava namjeran dodir
dijelova pod naponom kao i unutra3njih rotirajucih
dijelova. Elektromotor je graden tako, da je
unutra$njost motora zastiena od prodiranja Stetne
praSine i prskanja vode iz svih pravaca. Kod
montaze elektromotora na otvorenom prostoru,
naroito u vertikalnom polozaju, preporucujemo
poseban $tit koji ¢e Stititi elektromotor od prodora
vode uzduz osovine elektromotora. Normalni
elektromotori izraduju se bez rupa za odvod
kondenzata. U sluajevima, gdje se zbog
klimatskih  priika moze pojaviti kondenzat,
potrebno je kod narudzbe posebno zahtijevati
izradu rupa za odvod kondenzata. Hladenje je
izvedeno vanjskim ventilatorom na osovini motora
i s unutrasnjim koji mijeSa zrak pomocu lopatica na
rotoru elektromotora (IEC 60034-6).

Oblici

Oznake oblika elektromotora su definirane
kraticama prema IEC 60034-7. Osnovni oblici su:
IM B3, IM B5 i IM B14. Iz ovih oblika moguce je
izvesti sve u tabeli prikazane oblike. Iz
elektromotora oblika IM B3, mogute je
premontazom (osim motora 3T 80) izvesti
elektromotor oblika IM B5 ili IM B14. U tom
slu¢aju potrebno je elektromotoru odviti noge i
zamijeniti lezajni §tit oblika IM B3 s lezajnim
Stitom oblika IM B5 ili IM B14, te skratiti spojne
vijke. Elektromotorima iz serije 2T treba takoder
zabrtviti rupe za pri¢vr§¢enje nogu.
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THREE-PHASE SQUIRREL-CAGE
INDUCTION ELECTRIC MOTORS
OF CLOSED DESIGN

Basic shape IM B3

T 100 IM B3

General

Given in the Catalogue are specifications of three-
phase range T, 2T and 3T squirrel-cage electric
motors of the IP 54 degree of protection for outputs
ranging from 0,06kW to 7,5kW (11kW). The electric
motors are built in compliance with IEC Regulations
(International  Electrotechnical Commission), and
conform to IEC 60034, IEC 60072, IEC 60085, as well
as DIN VDE 0530 T1 standards.

Application

Electric motors are suitable for the widest usage in
the fields of industry, craft and agriculture.

Mechanical design

Degree of Protection and Mode of Cooling

Electric motors are built for the IP 54 degree acc. to
IEC 60034-5 of protection. The IP 54 protection
prevents from coming in contact with the live parts
and interior rotating parts. The design of an electric
motor does not allow penetration of dust or water
even when jets are coming from all sides. With the
open-air installation of electric motors, especially in
a vertical position, it is recommended to use an
additional cover against penetration of water along
the electric motor shaft. Standard versions are
constructed without condensation drain holes. If,
however, condensed water may occur as a result of
climatic effects on the electric motors, a special
requirement is to be made for drain holes when
placing orders. Cooling is provided through an
external fan, placed on the electric motor shaft, and
the interior one where air whirls by means of wings
attached to the electric motor rotor (IEC 60034-6).

Shapes

Designations of electric motor shapes are defined
with abbreviations according to IEC 60034-7. Basic
shapes are: IM B3, IM B5 and IM B14 . Derived from
these shapes (except electric motor 3T 80) may be
all other shapes given in Table. With a preassembly
the electric motor of IM B3 shape may be modified
into electric motors of IM B5 or IM B14 shapes. In
such cases the feet of T series electric motor must
be removed, the bearing bracket of IM B3 shape
replaced with the bearing bracket of IM B5 or IM B14
shapes, and the clamping bolts slightly shortened. 2T
series electric motor threaded borings for fastening
of feet must be sealed.

Tehniéni podatki / Tehnicki podaci / Technical data



Prirobne in prigradne oblike / Oblici sa prirubnicom i prigradni oblici / Flange- and Externally-Mounted Designs

3T 80 IM B14 FT100

2T 71 IM B5 FF130

T 100 IM B14 FT130

T 100 IM B5 FF215

Oblike elektromotorjev T, 2T, 3T / Oblici elektromotora T, 2T, 3T / Electric Motor Shapes T, 2T, 3T

Elektromotorji z nogami / Elektromotori s nogama / Electric Motors with Feet

LV

IM B3 (IM 1001)

IM B6 (IM1051)

IM B8 (IM 1071) IM V5 (IM 1011)
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3

IM B7 (IM 1061) IM B3 (IM 1001)

IM V6 (IM 1031) IM B8 (IM 1071)

IM B6 (IM 1051) IM B7 (IM 1061)
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Prigradni in prirobni elektromotorji / Elektromotori sa prirubnicom i prigradni elektromotori / Externally-and Flange-Mounted Electric Motors
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IM B5 (IM 3001)

=

IM V1(IM 3011)

IM B14 (IM 3601) IM V18 (IM 3611)
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IM B5 (IM 3001)

L

IM V3 IM 3031)

IM V19 (IM 3631) IM B14 (IM 3601)

IM V5 (IM 1011) IM V6 (IM 1031)
1 —
IM V1 (IM 3011) IM V3 IM 3031)
i
i
IM V18 (IM 3611) IM V19 (IM 3631)

Elektromotoriji z nogami in prirobnico / Elektromotori s nogama i prirubnicom / Foot and Flange Mounted Electric Motors

i

IM B35 (IM 2001)

L NP

IM B34 (IM 2101)
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Standardne konstrukcijske izvedbe trifaznih
asinhronskih elektromotorjev zaprte izvedbe
s kratkosti¢no kletko:

velikosti 2T 56-71, 3T 80

Ohisje statorjev in noge so profilne izvedbe iz
aluminijeve litine. Lezajni §¢iti in omarica (pri 3T
80 tudi ohiSje) so izdelani iz aluminijeve litine po
postopku tlanega litja. LeZajni Citi in statorska
ohi§ja so izvedeni s hladilnimi rebri in nastavki,
skozi katera se s spojnimi vijaki privijejo stator in
lezajna 8¢ita. Nogi nalegata na nastavka in sta
pritrjeni z noznimi vijaki na stator (pri 3T 80 so
noge ulite skupaj z ohiSjem). LeZajni &Citi so pri
velikosti 80 v pestu na DS ojaceni z obrogi iz
sintra. Prirobni 8Citi (IM B5) so okrogle oblike.

Tehnic¢ni podatki / Tehnic¢ki podaci / Technical data
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IM B34 (IM 2101)

Standardne konstrukcijske izvedbe trofaznih
asinhronih kaveznih elektromotora, zatvorene
izvedbe:

velic¢ine 2T 56-71, 3T 80

Kuciste statora i noge su izradeni iz profila od Al-
legure. LeZajni Stitovi i kutija (kod 3T 80 i kuciste)
su izradeni od kvalitetne Al-legure postupkom
tlatnog lijeva. Lezajni Stitovi i statorska kucista
su izradeni s rashladnim rebrima i nastavcima,
kroz koja se pomoc¢u spojnih vijka medusobno
pricvrste stator i leZajni Stitovi. Noge nalijeZu na
nastavke i pricvrScene su noZnim vijcima na
stator (kot 3T 80 noge su na kucistu). Glavina
lezajnih Stitova, kod veli¢éina 80, je oja¢ana
prstenom od sintera DS. Prirubni Stitovi (IM B5)
su okruglog oblika.
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IM B35 (IM 2001)

Standard Designs of Three-Phased Squirrel-
Cage Closed Type Induction Electric Motors
Size: 2T 56-71, 3T 80

Stator housing and feet of profile design are
made of aluminium alloy. The endshield and the
box at 3T 80 also housing are made of die cast
aluminium. The endshields and stator housings
are designed with cooling ribs and with four
reinforced ribs through which the stator and end
plates are screwed by means of the connecting
bolts. The feet lie against the supports and are
fixed on to the stator by means of foot bolts. At
3T 80 the feet are cast together with the housing.
The bearing brackets when 80 of size, are
reinforced with sinter rings in hub. The flange
shields (IM B5) are of round shape.
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Na gred je natisnjen polipropilenski ventilator, ki
deluje neodvisno od smeri vrtenja. Sgitnik
ventilatorja je pritrjien na leZajni ¢it. Oba sta
oblikovana tako, da usmerjata zadosten pretok
hladilnega zraka po povrsini elektromotorja.

Velikosti T 90-132

Ohi§ja statorjev, lezajni $Citi, noge, ventilatorji
(samo T 112, T 132) in ventilatorske kape so
izdelani iz kvalitetne aluminijeve litine po postopku
tlatnega litjia. Lezajni 8¢iti in statorska ohija so
izvedeni s hladilnimi rebri. Na statorju in lezajnih
§Citih so Stiri ojadana rebra, skozi katera se s
spojnimi vijaki privijejo stator in lezajna $¢ita. Nogi
nalegata na ojaana rebra in sta pritjeni z
noznimi vijaki na stator. LeZajni $Citi so v pestu
ojacani z obroCi iz sintra. Noge so konstruirane
tako, da so na notranji in zunanji strani ojadane z
rebri. Ventilator na gredi elektromotorja omogoca
zadosten pretok zraka in deluje neodvisno od
smeri vrtenja. Ventilatorska kapa je pritrjena na
lezajni 8Cit na strani N in je oblikovana tako, da
usmerja hladilni zrak po povrSini elektromotorja.
Prirobni in prigradni 3¢iti so izdelani iz sive litine.

Konstrukcijska izvedba

Polipropilenski ventilator koji je priévrS¢en na
osovinu, djeluje neovisno o smjeru vrtnje. Stitnik
ventilatora je pri€vrS¢en na lezajni §tit, a oba su
oblikovana tako da usmjeravaju dovoljno koliCinu
rashladnog zraka uzduz povrSine elektromotora.

Velic¢ine T 90-132

KuciSte statora, lezajni Stitovi, noge, ventilatori
(samo T 112, T 132) i ventilatorske kape izradeni
su od kvalitetne Al-legure postupkom tlatnog
livanja. LeZajni Stitovi i statorska kuciSta izradeni
su s rashladnim rebrima. Na statoru i leZzajnim
Stitovima nalaze se Cetiri oja¢ana rebra, kroz koja
se pomocCu spojnih vijaka medusobno priévrste
stator i lezajni Stitovi. Noge nalijezu na ojacana
rebra te su pricvrS¢ene na stator noznim vijcima.
Glavina lezajnih Stitova je ojaCana prstenom od
sintera. Noge su konstruisane tako, da su ojaCane
rebrima sa vanjske i unutradnje strane. Ventilator
na osovini omogu¢ava dovoljan protok zraka i
djeluje nezavisno od smjera vrtnje. Ventilatorska
kapa je priévrSCena na strani lezajnog Stita N, te je
oblikovana tako da usmjerava rashladni zrak
uzduz povrsine elektromotora. Prirubni i prigradni
Stitovi su izradeni od sivog liva.

Konstrukcijska izvedba

Polypropilen fan attached on the shaft operates
independently of the direction of rotation. The fan
cap is fixed to the bearing bracket and both are
shaped so as to direct sufficient cooling air over
the electric motor surface.

SizeT 90-132

The stator housings, bearing brackets, feet, fans
(only T 112, T 132) and fan caps are made from
the high quality die cast aluminium (*Silumin”).
The end plates and stator housings are designed
with cooling ribs and with four reinforced ribs
through which the stator and end plates are
screwed by means of the connecting bolts. The
feet lie against the reinforced ribs and are fixed by
means of foot bolts on to the stator. In hub, the
bearing brackets are reinforced with singer rings.
The feet are reinforced with ribbons on interior
and exterior side. The fan allows a sufficient air
inflow and runs independently from the direction of
rotation. The fan cap is fixed to the bearing
bracket on the side N and is shaped so as to
direct the cooling air over the electric motor
surface. The flange and built in shields are made
of grey cast iron.

Construction Design

1 Stator 23 Vijak podnozja omarice 1 Stator 22 Brtvilo podnoZja kutije 1 Stator 22 Terminal box sealing
2 Ohidje statorja odlito 24 VijakpodnoZjaomarice 2 Kuciste statora 23 Vijak podnoZzja kutije 2 Die-cast stator housing ring
3 Ohidje statorja - stiskan 25 Podnozna plo3ca odliveno 24 Elasticna podioska 3 Alu-profile stator 23 Basic plate screw
profil 26 Vijak za ozemljitev 3 Kuciste statora 25 Ploca podnozja housing 24 Spring washer
4 Rotor 27 Podlozka odliveno 26 Vijak za uzemljenje 4 Rotor 25 Basic plate
5 LeZajni §¢it, D 28 Vijak omarice 4 Rotor 27 Podloska 5 Endshield D 26 Earthing screw
6 Lezajni §¢it, N 29 Prikljuéna plosca 5 Lezajni §tit, D 28 Vijak kutije 6 Endshield N 27 Washer
7 Kroglicni lezaj, D 30 Vijak prikljuéne plos¢e 6 Lezajni stit, N 29 Prikljuéna ploca 7 Ballbearing D 28 Terminal box screw
8 Kroglicni lezaj, N 31 Vijak za elekiricnispojs 7  Kugliéni lezaj, D 30 Vijak prikljuéne ploce 8 Ballbearing N 29 Connection plate
9 Kroznicasta vzmet pripadajocimi matica- 8  KuglicnileZaj, N 31 Vijak za elektricnispojs 9 Cup spring 30 Connection plate screw
10 Spojni vijak mi, podlozkami in 9 Elasticni prsten odgovarajucim 10 Connection bolt 31 Screw for electrical
11 Matica spojnega vijaka spojko 10 Spojni vijak maticama, podloskamai 11 Connection bolt nut connection with nuts,
12 Ventilacijski del 32 Pokrov omarice 11 Matica spojnog vijka spojkom 12 Ventilation part washers and
13 Ventilator 33 Tesnilka pokrova 12 Ventilacijski dio 32 Poklopac kutije 13 Fan connection pieces
15 Toleran¢ni obro¢ omarice 13 Ventilator 33 Brtvilo poklopca kutije 15 Tolerance ring 32 Terminal box cover
16 Ventilatorska kapa 34 Vijak pokrova 15 Tolerancijski prsten 34 Vijak poklopca 16 Fancup 33 Terminal box cover
17 Vijak 35 Uvodnica 16 Ventilatorska kapa 35 Uvodnica 17 Screw sealing
18 Noga 36 Tesnilka uvodnice 17 Vijak 36 Brtvilo uvodnice 18 Feet 34 Cover screw
19 Vijak noge 37 Tablica z nazivnimi 18 Noga 37 Tablica s nazivnim 19 Feetscrew 35 Cable inlet
20 Moznik podatki 19 Vijak noge podacima 20 Dowel pin 36 Cable inlet sealing
21 Prikljucna omarica D - Pogonska stran motorja 20 Utomi Klin D - Pogonska stranamotora 21 Terminal box 37 Name plate
22 Tesnilka podnozja N - Stran, nasprotna 21 Prikljuéna kutija N - Strana, suprotna D - Driving side
omarice pogonski pogonski N - Non-driving side
Konstrukcijska izvedba T 100 IM B3, 3T 80 IM B3 in 2T 71 IM B3
Konstrukcijska izvedba T 100 IM B3, 3T 80 IM B3 i 2T 71 IM B3
Construction design T 100 IM B3, 3T 80 IM B3 and 2T 71 IM B3
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Elektromotor razstavljen Tip T 100 IM B3
Elektromotor rastavljen Tip T 100 IM B3
Electric Motor T 100 IM B3 Disasembled

11 24 5 10 7 20

Elektromotor razstavljen Tip 3T 80 IM B3
Elektromotor rastavljen Tip 3T 80 IM B3
Electric Motor 3T 80 IM B3 Disasembled

21 28 29 31 30 32

34 26 24 27 36 35 11

4 2 a7 8 9 7]

24 11

19 18 2411 22
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36 35 312730 24 34

Elektromotor razstavljen Tip 2T 71 IM B3
Elektromotor rastavljen Tip 2T 71 IM B3
Electric Motor 2T 71 IM B3 Disasembled

Tipska oznacba / Oznaka tipa / Type Designation
Klju¢ tipske oznake / Klju¢ oznake tipa / Structure of Type Designation

T
2T, 3T

00 [2|L 2

IM B3

|— Oblika po IEC / Oblik po IEC / Shape according to IEC

Stevilo polov / Broj pola / Number of poles

Stator / Stator / Stator

IE2 (IEC 60034-30:2008 )

Osnovna izvedba s Crko T pomeni trifazni
elektromotor, 2T pomeni drugo generacijo, 3T
pomeni tretjo generacijo trifaznega elektromotorja.
Dopolnilne oznake izvedbe so:

A - avtomatska termicna zaS¢ita (bimetal)

B - elektromotor z varnostno zavoro

C - poviSana mo¢

E - elektronska termi¢na za3cCita (termistor)

G - elektromotor za gorilec

M - poviSan vrtilni moment

N - neventiliran elektromotor

0 - elektromotor odprte izvedbe

V - vgradni elektromotor

Mozne so tudi kombinacije gornjih izvedb. Oznaka
velikosti po IEC pove vi§ino gredi elektromotorja.
Crke S, M in L oznatujejo dolZino ohigja, &rke A in
B oznadujejo dolzino statorskih paketov v enakem
ohisju. V oznaki za obliko elektromotorja po IEC je
potrebno navesti eno izmed oblik, ki so prikazane
na str. 4 (ali ostale po IEC 60034-7).

Tehnic¢ni podatki / Tehnic¢ki podaci / Technical data

Osnovna oznaka sa slovom T znaéi trofazni
elektromotor, 2T znaci drugu generaciju, 3T znadi
treCu generaciju trofaznog elektromotora.
Dopunske oznake izvedbe su:

A - automatska termicka zastita (bimetal)

B - elektromotor sa sigurnosnom ko¢nicom

C - povecana snaga

E - elektronska termicka zastita (termistor)

G - elektromotor za gorionik

M - pove¢ani moment vrinje

N - neventilirani elektromotor

O - elektromotor otvorene izvedbe

V - ugradni elektromotor

Moguée su takoder kombinacije gornjih izvedbi.
Oznaka veli¢ine po IEC oznacava visinu osovine
elektromotora. Slova S, M i L oznacavaju duZinu
kucista, a slova A i B oznadavaju duZinu
statorskih paketa u istom kuéistu. U oznaci za
oblik elektromotora po IEC, potrebno je navesti
jedan od oblika koji su prikazani na stranici 4 (ili
ostale po IEC 60034-7).

ELKe]

Velikost po IEC / Veli¢ina po IEC / Size according to IEC
Dopolnilne oznake izvedbe / Dopunske oznake izvedbe / Additional designation of model

Osnovna izvedba / Osnovna izvedba / Basic model

The basic model marked with letter T stands for the
three-phase electric motor, 2T stands for the second
and 3T for the third generation of electric motor.
Additional model designations are as follows:

A - automatic thermal protection (bimetal)

B - electric motor with safety brake

C - increased power output

E - electronic thermal protection (thermistor)

G - electric motor for burner

M - increased torque

N - non-ventilated electric motor

O - open-design electric motor

V - built-in electric motor

Possible are also combinations of the above
mentioned designs. The designation of size acc. to
IEC standards defines the height of electric motor
shaft. The letters S, M, L stand for the housing
length, the letters A, B for the length of stator
packages of an equal housing. The designation of
the electric motor shape according to IEC must be
completed with one of the shapes illustrated on
Page 4 (or other according to IEC 60034-7).
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Kon¢ine gredi, rotorji

Normalne izvedbe elektromotorjev so grajene z eno
cilindriéno koncino gredi po DIN 748 T3. Rotorji so
dinami¢no balansirani z moznikom, zaradi tega se
morajo prigradni elementi - jermenice in podobno,
balansirati na gladkem tmu. Pri izvedbi
elektromotorja s kon€ino gredi na strani N je
potrebno paziti, da prigrajena jermenica ne ovira
normalnega dotoka hladilnega zraka.

Opletanje, centriénost in pravokotnost

Pri standardni izvedbi so: opletanje kon€ine gredi,
centriénost in pravokotnost koncine gredi nasprofi
prirobnici v dopustnih mejah po IEC 60072 (DIN
42955).

Vlezajenje

Elektromotorji so vleZajeni na obeh straneh s
kvalitetnimi in izdatno dimenzioniranimi - kroglicnimi
leZaji. Lezaji so dvostranske zaprte izvedbe. Dodatno
jih ne maZemo. Grajeni so za temperatumo obmocje
od -30°C do 120°C. V aksialni smeri so prednapeti s
krozni¢astimi vzmetmi. KroZnicasti vzmeti sta v trifaznih
in enofaznih elektromotorjih T in EK velikosti 90-132
nameS&eni na strani N. Pri 2T, 3T, 2EK, 3EK ter pri
enofaznih elektromotorjih z zagonskim kondenzatorjem
in centrifugalnim stikalom na strani D. Minimalna
zracna reza med gredjo in skozno izvrtino leZajnega
S¢ita prepreCuje vdor vode in prahu v leZajni prostor.

Vlezajenje | Lezaji / Bearing

T - lzvedba
T - Version

Lezaji prenaSajo tudi aksialne sile, ki nastopajo pri
normalnem obratovanju elektromotorja v vodoravni in
predvsem v navpicni legi elektromotorja. TeZa rotorja in
jermenice v navpiéni legi lezi znatno pod mejo
dopustne aksialne obremenitve leZaja. V primerih, kjer
nastopajo zaradi posebnih zahtev prigradnje oziroma
nadina uporabe velje aksialne obremenitve, je
potreben posvet s strokovnjaki podjetja.

Prikljuéna omarica

Na elektromotorjih velikosti 90-132 je prikljuéna
omarica privita na nastavek, ki je izveden na sredini
statorskega ohi$ja in je name3cen na desni strani, ¢e
gledamo s pogonske strani elektromotorja. Pri velikosti
90 in 112 se lahko na zahtevo prestavi tudi na zgomjo
stran elektromotorja, pri vseh ostalih pa samo na levo
stran.

Pri velikostih 56-80 je prikljuéna omarica privita na
ohije statorja na D strani. NameS¢ena je na zgomii
strani elektromotorja. V priklju¢ni omarici je poleg
prikijuéne plosée tudi oznaCen vijak za ozemljitev.
Omarico je mogoCe zavrteti za 90°, 180° in 270°.
Omarica je izvedena v zasCitni stopnji IP 55 po IEC
60034-5. Konstruirana je tako, da je moZen neoviran
dostop do sponk in ozemljitvenega vijaka, ko
snamemo pokrov.
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Krajevi osovine, rotori

Normalne izvedbe elektromotora su gradene sa
jedno cilindriénim krajem osovine po DIN 748 T3.
Rotori su dinami¢ki balansirani s klinom, zbog
toga moraju prigradni elementi remenica i slicno
biti balansirani na glatkom trnu. Kod izvedbe
elektromotora s krajem osovine na strani N,
potrebno je pripaziti da prigradena remenica ne
ometa dotok zraka za hladenje.

Koncentri¢na vrtnja, centrinost i okomitost

Kod standardne izvedbe su: koncentriéna vrinja
(udar), centricnost i okomitost krajeva osovine prema
prirubnici u dozvoljenim granicama odstupanja po
IEC 60072 (DIN 42955).

Lezaji

U elektromotore su ugradeni, na obje strane,
kvalitetni i izdaSno dimenzionirani kuglicni lezaji.
Lezaji su objestrano zatvorene izvedbe. Dodatno
podmazivanje nije potrebno. Gradeni su za podrucje
temperature od  -30°C do 120°C. U aksijalnom
smjeru su prenapregnuti elastiénim prstenovima.
Elastiéni prstenovi su u trofaznim i jednofaznim
elektromotorima T i EK veli¢ine 90-132 namjeSteni na
strani N, a kod veli¢ine 2T, 3T i 2EK, 3EK i kod
jednofaznih  elektromotora s pogonskim
kondenzatorom i centrifugalnom sklopkom na strani
D. Minimalni zra&ni raspor izmedu osovine i provrtine
u lezajnom $titu spreCava prodor vode i praSine u
prostor lezaja.

Shaft Ends, Rotors

Standard electric motor models are designed with one
cylindrical shaft end according to DIN 748 T3. Rotors are
dynamically balanced by means of a dowel npin.
Consequently, the pulleys and similar built on elements
must be balanced on the smoothing mandrel. With electric
models where shaft end is mounted on the side N, care
must be taken to prevent the pulley from hindering the
normal cooling air inflow.

Rattling, Centricity and Rectangularity

In standard designs, rattiing, centricity and rectangularity
of the shaft end, when compared to the flange, are within
permissible limits according to IEC 60072 (DIN 42955).

Bearings

On both sides, electric motors are fitted with high
quality and well dimensioned ball bearings. The
bearings of double-sided closed design are not
additionally greased. They are designed for the
temperature range from -30°C to 120°C. They are
prestressed in axial direction with plate springs. In
three-phase and single-phase electric motors (T 90 to
T 132 and EK), the plate springs are placed on the side
N. With 2T, 3T, 2EK, 3EK and single-phase electric
motors fitted with a starting capacitor and a centrifugal
switch, the plate springs are placed on the side D.

A minimum air gap between the shaft and the bore of
the bearing bracket prevents water and dust from
entering the bearing area.

Tabela lezajev / Tabela lezaja / Table of bearings

2T, 3T - lzvedba \\//e".IEQSt motorja po [EC ngl.ivé n.i Ievi aj stran D ir) N Dimenzije (mm)
2T, 3T - Version . ellcma. motora po [EC Kugliéni !ezaj stranaDiN Dimensions (mm)
Size of electric motor acc.- to [EC | Ball bearing page D and N
56 60012Z C3 12x28x8
63 62012Z C3 12x32x10
4l 6202 2Z C3 15x35x11
80 6204 2Z C3 20x47x14
90 6205 2Z C3 25x52x15
100 6206 2Z C3 30x62x16
N 112 6206 2Z C3 30x62x16
132 6308 2Z C3 40x90x23

Lezaji prenose takoder aksijalne sile, koje nastaju kod
normalnog rada elektromotora u horizontalnom, a
narogito u vertikalnom polozaju. TeZna rotora i
remenice u vertikalnom poloZaju nalazi se znatno ispod
dopustene granice aksijalnog opterecenja lezaja. U
sluéajevima, kada nastupaju zbog posebnih zahtjeva
prigradnje, odnosno nacina upotrebe, veta aksijalna
opterecenja, potrebno je posavietovati se sa
struénjacima poduzeca.

Prikljuéna kutija

Na elektromotorima velicine 90-132, je prikjuéna kutija
priCvrSéena na nastavak, koji je izveden u sredini
statorskog kucista, te je smjeSten na desnoj strani,
gledano sa pogonske strane elektromotora. Kod
veligine 90 i 112, moZe se na zahtjev premijestiti i na
gomju stranu elekiromotora, a kod svih ostalih na
ljevu stranu.

Kod veli¢ine 56-80, prikljuéna kutija je pricvrS¢ena na
kuciste statora na strani D, smjeStena je na gomjoj
strani elektromotora. U priklju¢noj kutiji nalazi se pored
prikljuéne ploce takoder oznagen vijak za uzemljenje.
Prikjuénu kutiju je moguce premjestiti za 90°, 180° i
270°. Kutija je izradena sa zafitnim stupnjem IP 55
po IEC 60034-5. Konstruirana je tako, da je nakon
skidanja poklopca, mogu¢ nesmetan pristup do
stezaljki i vijka za uzemljenje.

ELK)e

Bearings transmit also axial forces occuring by normal
electric motor operation in a horizontal and especially in
a vertical mounting position. The weight of the rotor and
pulley is in a vertical position considerably lower than
the permissible axial bearing loads. When, however,
greater axial loads occur due to specific requirements
or modes of application, contact the manufacturer's
experts for advice.

Terminal Box

The terminal box is screwed on to a lug in the middle
of the stator housing and on the right side, if viewed
from the electric motor drive side, in the electric motors
90 to 132 of size. With size of 90 to 112 the terminal
box may be moved, upon a special request of a
customer, upwards to the upper side of the electric
motor, whereas with all other models only to the left
side. With sizes 56 to 80 the terminal box is screwed
on to stator housing on the side D, on the upper side
of electric motor. In addition to the switch panel the
terminal box also contains a marked earthing screw.
The position of the terminal box may be changed by
90°, 180° and 270°. It is designed in IP 55 degree of
protection acc. to IEC 60034-5. Its design allows a
direct access to terminals and the earthing screw after
the cover being removed. Cable glands are metal.
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Prikljuéna omarica / Prikljuéna kutija / Terminal Box

Tabela uvodnic / Tabela uvodnica / Table of cable Glands

Povrsinska zascita

Elektromotorji so nomalno obarvani s sivim zas€itnim
lakom po RAL 7030. Obdelane povrsine so zasCitene
proti koroziji.

Prigradnja stikal

Na vse tipe elektromotorjev se lahko prigradi omarica z
vgrajenim  stikalom (tabela) na mestu normalne
prikljuéne omarice. lzdelana je iz aluminijeve liine po
postopku tiaénega lija.

Stikalo je na zgomji strani omarice. Normalno je
uvodnica namescena pri velikosti 56 - 90 proti N strani,
pri velikosti 100, 112 in 132 pa na spodnji strani
omarice. Omarico je mogoCe zavrteti tudi v polozaje
obrnjene za 90°, 180° in 270°.

Elektromotor s prigrajenim stikalom.
Elektromotor s prigradenom sklopkom.
Electric motor with built-in switch

T112IM B3

-
3T801IMB3

Velikost motorja po IEC |  Kabelska uvodnica Stevilo Dovoljeni zunaniji premer
Broj kabla (mm)
Veli¢ina motorapo IEC |  Kabelska uvodnica Number of Dozvoljeni vanjski promjer
Uvodnic kabla (mm)
Electric motor size Dimensions of cable Uvodnica Permissible diameter cable
acc. to IEC gland Cable glands ext (mm)
56-71 PG 13,5 1 10do 12
80 PG 13,5 1 10do 12
90 PG 16 1 12do 14
100 PG 16 1 12do 14
112 PG 16 1 12do 14
132 PG 21 1 19 do 21

PovrSinska zastita

Elektromotori su normalno obojeni sivim zastitnim
lakom po RAL 7030. Obradene povrsine su zastiCene
protiv korozije.

Ugradnja sklopki

Na sve tipove elektromotora moguée je ugraditi
prikljuénu kutiju s ugradenom sklopkom, prema tabeli,
na mjestu normalne prikljuéne kutije. lzradena je iz Al-
legure postupkom tlaénog livenja. Skiopka se nalazi
na gomjoj strani kutije. Kod veli¢ina 56 - 90, je
uvodnica nomalno smjestena prema strani N, a kod
veligéina 100, 112 i 132 na donjoj strani prikljucne
kutije. Prikljuénu kutju je moguce premontirati i u
polozaje obmute za 90°, 180° i 270°.

Surface protection

Electric motors are coated with grey protection paint
according to RAL 7030. Treated surfaces are protected
against corrosion.

Mounting of Switches

Al electric motor models may be fitted with a panel with
built- in switch (Table) which is attached in the place of the
standard switch board. It is made of aluminium casting upon
the die casting procedure.

The switch is placed on the top of the panel. The cable
gland is in sizes 56 to 90 usually positioned on the side N,
with sizes 100, 112 and 132 on the bottom side of the
panel. The position of the panel may, however, be changed
also by 90°, 180° and 270°.

Tabela stikal za trifazne elektromotorje

Vrste stikal

Vklopno - izklopno tripolno stikalo

Zvezda - trikot stikalo

Reverzirno tripolno stikalo
Preklopno stikalo za elektromotorje z dvema Steviloma vrtljajev

Tabela sklopki za trofazne elektromotore

Vrste sklopki

Uklopno - isklopna tropolna sklopka

Reverzima tropolna sklopka

Zvijezda - trokut sklopka

Preklopna sklopka za elektromotore s dvije brzine vrinje

Table of Switches for Three-Phase Electric Motors

Types of Switches

On/Off three-pole switch

Reversible three-pole switch

Star - triangle switch

Connection switch for electric motors with two rotational speeds

Elektromotor / Elektromotor / Electric motor

Pomen $tevilk ter dimenzije trifaznih in enofaznih elektromotorjev s prigrajenim stikalom (katalog, stran 9).
Znacenje brojeva i dimenzije trifaznih i jednofaznih elektromotora sa prigradenom sklopkom (katalog, strana 9).
Code of numbers and Dimensions of Three- and Single- Phased Electric Motors with Built-in Switch (Catalogue, Page 9).
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Dimenzije trifaznih in enofaznih elektromotorjev s prigrajenim stikalom
Dimenzije trofaznih i jednofaznih elektromotora sa prigradenom sklopkom
Dimensions of Three- and Single-Phased Electric Motors with Built-in Switch

Velikost motorja Kabelske
po IEC uvodnice
Veli¢ina motora Kabelske
po [EC H |HC|HD | AD | g | U |V | Z R | yodie
Electric motor Cable
size acc. to IEC glands
56 56 | 105 | 157 | - - 70 | 70 - 30 PG 135 1
63 63 | 118 | 167 | - - 70 | 70 - :
71 71 | 133 | 182 | - - 70 | 70 - 30 PG 135
80 80 | 160 | 204 | - - 90 | 90 -
908,25 90 |— ~1156,5 16 | 100 | 85 | 66 | 52
90L,2L - - 168,5 PG 16
100L, 2L 100 | - 186,5| 193
112 M, 2M 112 | - 198 | 200 12 | 112 | 88 56
1328,25 | ygp | - 218 |20 76 PG 21
132 M, 2M - 258

Elektricna izvedba

Nazivna mo¢

Mogi, navedene v tabelah, so nazivne modi, ki jih
elektromotorji oddajajo na gredeh pri trajni
obremenitvi, pri nazivni napetosti in frekvenci, pri
okoliski temperaturi, ki ni viSja od 40°C in pri
nadmorski viSini do 1000m.

Sprememba moci

Mo¢ elektromotorja se lahko zmanjsa ali zveCa,

Ce se spremenijo sledeci obratovalni pogoji:

1. &e se spremeni omrezna napetost ali
frekvenca za ve¢ kot 6%

2. Ce se spremenijo hladilni pogoji

3. Ce obratujejo elektromotorji pri posebnem
pogonu

4. &e morajo elektromotorji ustrezati Se drugim
predpisom razen Publ. IEC 60034-1, 60034-
2 oziroma DIN VDE 0531 T1.

Napetost in frekvenca

Standardni  elektromotorji so motorji grajeni za
prikljuéek na omrezje A 230V /'Y 400V, 50Hz ali
A 265V /'Y 460V, 60Hz za moci do vkljuéno 3kW.
Motorji vedjih modi so grajeni za napetosti omrezja
A 400V /50Hz in A 460V / 60Hz.

Dovolieno odstopanje od nazivne napetosti ali
frekvence znaSa +6%. Po posebnem narogilu
izdelujemo elektromotorje za napetosti v obmodju od
110V do 600V ter za frekvenco 50 in 60Hz. Kadar se
napetost in frekvenca spremenita isto€asno v istem
razmerju, elektromotorja ni treba predelati. Tako
lahko elektromotor, ki je grajen za 400V / 50Hz
prikljuéimo na omrezje 460V / 60Hz. Pri tem bo
naraslo Stevilo vrtijajev za priblizno 20% in mo¢ se
bo povecala za priblizno 15%. Vendar pa moramo
upostevati, da se pri dolo¢enih pogajih vrtilni moment
bremena spreminja z naraS¢anjem Stevila vrtjajev.

Sprememba hladilnih pogojev

Normalna temperatura hladilnega okoliskega zraka
je do 40°C. Odstopanje od te temperature povzro¢a
sledege spremembe modi:

Elektri¢na izvedba

Nazivna snaga

Snage, navedene u tabelama, su nazivne
snage, {j. snage koje prenose elektromotori na
osovine kod trajnog optereenja uz nazivni
napon i frekvenciju, kod temperature okoline ne
vece od 40°C i na nadmorskoj visini do 1000m.

Promjena snage

Snaga motora moZe se smanijiti ili povecati ako

se promijene slijede¢i pogonski uvjeti:

1. ako se promijeni napon ili frekvencija za
viSe od +6%

2. ako se promijene uvjeti hladenja

ako motori rade u posebnom pogonu

4. ako moraju elektromotori odgovarati jo$ i
drugim propisima, osim Publ. IEC 60034-1,
60034-2 od. DIN VDE 0531 T1.

w

Napon i frekvencija

Standardni elektromotori su motori, gradeni za
prikljuéak na mrezu od A 230V /'Y 400V 50Hz ili
A 265V 'Y 460V 60Hz za snage do ukljuno 3kW.
Motori vec¢ih snaga su gradeni za napon omrezja
od A 400V /50Hz i A 460V / 60Hz.

Dozvolieno odstupanje od nazivnog napona ili
frekvencije je +6%. Prema posebnoj narudzbi
izradujiemo elektromotore za napone od 110V do
600V i za frekvenciju od 50 i 60Hz. Kada se napon i
frekvencija promijene istovremeno i propor-
cionalno, elektromotor nije potrebno preradivati.
Tako mozemo elekiromotor, graden za 400V /
50Hz prikljugiti na mrezu od 460V / 60Hz. Kod toga
¢e se brzina vrinje povecati za oko 20%, a snaga
Ce porasti za oko 15%. Ipak treba uzeti u obzir, da
se kod odredenih pogona moment tereta mijenja s
porastom brzine vrinje.

Promjena uvjeta hladenja

Normalna temperatura rashladnog zraka okoline je
do 40°C. Odstupanje od ove temperature uzrokuje
slijede¢e promjene snage:

Stevilke pomenijo:

1.V omarico je mogoce vgraditi eno od stikal, navedenih v tabeli stikal
2. Normalni poloZaj uvodnice pri tipih T 100, T 112in T 132

3. Nomalni polozaj uvodnice pri tipu T 90

Brojevi znace:
U kutiju je moguée ugraditi jednu od sklopki navedenih u tabeli
sklopki

2. Normalni polozaj uvodnice kod tipa T 100, T 112 T 132
3. Normalni poloZaj uvodnice kod tipa T 90

The numbers signify:
44 1. Builtinto the panel may be one of the switches, given in Table
of switches for three-phase electric motors
2. Normal position of the cable gland with T 100, T 112, and T 132 type
3. Nomal position of cable gland with T 90 type

Electrical design

Rated Power Output

The values indicated in Table refer to rated power
outputs delivered by electric motors on shafts at
constant load, rated voltage and frequency, ambient
temperature not exceeding 40°C and at the above sea-
level of up to 1000m.

Modification of Power Output

The changes of operating conditions, given below, may

result in an increase or decrease of the electric motor

output:

1. If mains voltage or frequency changes by more
than £6%

2. If cooling conditions change

3. If electric motors run at non standard drive

4. If, in addition to IEC Publ. 60034-1, 60034-2 and/or
DIN VDE 0531 T1, the electric motors must comply
also with other regulations.

Voltage and Frequency

Standard electric motors are build for connection to the
mains at A 230V /Y 400V, 50Hz or A 265V /'Y 460V, 60 Hz
for the output of up to 3kW. More powerful motors are built
for the mains voltages of A 400V / 50Hz and A 460V / 60Hz.
Pemissible rated voltage and frequency tolerance is £ 6%.
Upon a special request, electric motors for the voltage
ranging from 110V to 600V and the frequency within 50 and
60Hz may be manufactured.

If voltage and frequency change simultaneously and in the
same ratio, modification of the electric motor is no more
required. Thus the electric motor designed for 400V / 50Hz
may be connected to the mains at 460V / 60Hz. As a
consequence, the number of revolutions will increase by
20%, and power output by approximately 15%. It is,
nevertheless, necessary to take into consideration that with
certain drives the load torque changes with the increase in
rp.m.

Change of Cooling Conditions

Normal temperature of the cooling ambient air is up to 40°C.
In the event of deviations from this temperature, the power
changes occur as follows:

Temperatura | 3000 | 4o°c | 50°C | 60°C Temperatura | 3000 | 40°¢ | 50°C | 60°C Coolingair | 30°c | 40°C | 50°C | 60°C
hladilnega zraka razhladnog zraka temperature
Odstotekod | 4069, | 100% | 90% | 80% Procenatod | 4060, | 100% | 90% | 80% | | Percentageof | qoger | 100% | 90% | 80%
nazivne mogi nazivne snage rated power
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Elektromotor lahko obremenimo z nazivno mocjo pri
postavitvi na nadmorsko visino vi§jo od 1000m, ¢e je
temperatura okoliSkega zraka za vsakih nadalinjih
100m viSine nizja za priblizno 0,8°C.

Posebni pogon

Za posebni pogon velia vsak pogon, ki zahteva
povecane Case zagona, pogoste vklope ali spremembe
smeri vrtenja, intermitirajoCi pogon in podobno. Za
intermitirajo&i pogon po DIN VDE 0530 T1, vrsta
pogona S3, lahko elektromotorje bolj obremenimo (glej
tabelo):

Elektromotor mozemo opterefiti s nazivnom snagom,
ako ga montiramo na nadmorskoj visini, viSoj od
1000m, ukoliko je temperatura zraka okoline za svakih
daljnih 100m niza za oko 0,8°C.

Poseban pogon

Posebnim pogonom smatramo svaki pogon, koji trazi
povecano vriieme zaleta, esta uklapanja ili promjenu
smjera vrinje, intermitirajuée pogone i sliéno. Za
intermitirajuéi pogon po DIN VDE 0530 T1, vrsta
pogona S3, mozemo elektromotore viSe opteretiti za
slijedece vrijednosti:

An electric motor may be loaded by the rated power output
when placed in a position exceeding 1000m above the sea
level, if the ambient air temperature for every subsequent
100m of height is lower by about 0,8°C.

Non-Standard Drive

The non-standard drive is every drive requiring
longer starting times, frequent switching or changing
of direction of rotation, intermittent run, and the like.
At intermittent operation according to DIN VDE 0530
T1, of S3 drive type, the electric motors may be
overloaded by the following values:

Relativni vklopni | 15% | 25% | 40% | 60% Relativnouklopno | 15% | 25% | 40% | 60% Relative cut 15% | 25% | 40% | 60%
¢as (ED%) vriieme (ED%) in time (ED%)

Odstotek od pribl. | pribl. | pribl. | pribl. Procenat od pribl. | pribl. | pribl. | pribl. Percentage of | approx. | approx. | approx. | approx.
nazivne mo¢i | 145% | 130% | 120% | 108% nazivne snage | 145% | 130% | 120% | 108% rated power 145% | 130% | 120% | 108%

Pri tem se razmerje zagonskega in omahnega vrtilnega
momenta nasproi nazivnemu Vv istem razmerju
zmanjSa.

Drugi predpisi

Elektromotorje za vgradnjo na ladje in za poviSano
okoliSko temperaturo ter elekiromotorje, ki ustrezajo
predpisom &ezmorskih drzav, izdelujemo po dogovoru.

Izkoristek (n) faktor mo¢i (cos¢)

Izkoristek in faktor moCi za nazivno mo€, napetost in
frekvenco sta navedena v tabelah s tehni€nimi podatki.
Tolerance so v skladu z IEC Publ. 60034 in DIN VDE
0530 T1.

Izolacija

Izolacija elektromotorjev ustreza razredu izolacije F po
IEC Publ. 60034 oziroma Publ. 60085 in DIN VDE
0530 T1. Segrevanje navitij elektromotorjev pri nazivnih
moceh v tabelah pa ustreza razredu izolacie B.
Izolacija navitia je v standardni izvedbi tropska in je
uporabna tako za normalne klimatske razmere, kakor
tudi za zelo viazne prostore.

Zagon elektromotorjev

Elektromotorje, ki so grajeni za napetost A 230V / Y
400V je mogote zaganjati samo direkino,
elektromotorje za napetost A 400V pa tudi s stikalom
zvezda - trikot. V tem primeru moramo racunati s tem,
da nam zagonski vrtilni moment in zagonski tok v stiku
zvezda padeta na priblizno 1/3 vrednosti, ki so podane
v tabelah.

Termicna zascita elektromotorjev

Uporabniki  elektromotorjev ~ si lahko  &€itijo
elektromotorje sami na ta nacin, da uporabijo zas¢itna
stikala. Pri izbiri stikal morajo upo$tevati tolerance za
napetost, frekvenco, izkoristek (n) in faktor moci
(cose). Pri izbiri za3citnih stikal je treba upoStevati
navodila proizvajalcev teh stikal. Na Zeljo naroénikov
vgrajuiemo v navitia elektromotorjev avtomatska
termiéna zaScitna stikala (bimetale) ali termi¢na tipala
(termistorje), s katerimi lahko izvedemo popoino
zadCito  elektromotorjev.  Avtomatska  termicna
zadCitna stikala so za elektromotorje manjsih moci
lahko vezana neposredno v tokokrog navitij, za vecje
moci je potrebno dodatno prigraditi kontaktorje.

K termi¢nim tipalom je potrebno dodatno prigraditi
elektronske izklopne naprave. Opisani vrsti za3Cite
delujeta neodvisno od zunanjih vplivov ali vrste
pogonov, ker reagirata samo na temperaturo navitij.
S termiénimi tipali je elektromotor popolnoma
za8Citen proti kratkim stikom, preobremenitvam in
pred izpadi faz.

Avtomatska termi¢na zasCitna stikala so za
elektromotorje manjSih moéi vezana neposredno v
tokokrog navitij, za vedje moci pa je potrebno
dodatno prigraditi kontaktorje.

Tehnic¢ni podatki / Tehnic¢ki podaci / Technical data

Pri tome se odnos zakretnog i prekretnog momenta
vrtnje prema nazivnom smanji u istom omjeru.

Drugi propisi

Elektromotore za pogon brodova i za pove¢ane okolne
temperature, kao i elektromotore koji odgovaraju
propisima prekomorskih zemalja, izradujemo prema
dogovoru.

Korisnost (n) i faktor snage (cos¢)

Korisnost i faktor snage za nazivnu snagu, napon i
frekvenciju su navedeni u tabelama tehnickih
podataka. Odstupanja su u skladu s IEC Publ. 60034 i
DIN VDE 0530 T1.

lzolacija

Izolacija elektromotora odgovara razredu izolacije F po
IEC Publ. 60034, odnosno Publ. 60085 i DIN VDE
0530 T1. Zagrijavanje namota elektromotora kod
nazivnih snaga u tabelama pak odgovara razredu
izolacije B. lzolacija namota u normalnoj izvedbi je
tropska te odgovara za upotrebu kako u nomalnim
klimatskim uvjetima, tako i za jako vlazne prostore.

Zalet elektromotora

Elektromotore koji su gradeni za napon od A 230V /
Y 400V moZemo pustiti u pogon samo direktno, a
elektromotore za napon A 400V takoder sa
sklopkom zvijezda - trokut. U tom slu¢aju moramo
raCunati s time, da zaletni moment i zaletna struja u
spoju zvijezda padnu na priblizno 1/3 vrijednosti,
datih u tabelama.

Termicka zastita elektromotora

Korisnici elektromotora mogu sami zastititi svoje
elektromotore, tako da upotrebe zastitne sklopke.
Pri izboru sklopke moraju korisnici voditi ra¢una o
odstupanjima napona, frekvencije, korisnosti (n) i
faktora snage (cos¢). Kod izbora zastitnih sklopki
treba se drzati uputa proizvodaca istih. Na Zelju
kupaca ugradujemo u namote elektromotora
automatske zastitne termi¢ke sklopke (bimetale)
ili termicke elemente (termistore) pomocu kojih
mozemo izvesti potpunu zastitu elektromotora.
Automatske termicke zastitne sklopke se, za
elektromotore malih snaga, mogu vezati direktno
u strujni krug namotaja, za vete snage treba
dodatno prigraditi kontaktore. Termistorima je
potrebno  dodati  elektronsku  napravu za
isklapanje. Opisane zaStite deluju neovisno o
vanjskim utjecajima i vrsti pogona jer reaguju
samo na temperaturu namota.

Zastita, izvedena termistorima potpuno $titi motor
od kratkog spoja, preopterecenja i ispada faze.
Automatske termiCke =zaStitne sklopke nisu
dovoljno efikasna zaStita protiv kratkog spoja,
zato $to ugradeni bimetali sporo reaguju na brzo
povecanje temperature namota.

ELK)e

As a consequence, the ratio between the starting and
breakdown torques against the rated torque lowers in the
same proportion.

Other Regulations

The electric motors designed for installation in ships and
higher ambient temperatures, as well as the electric
motors complying with oversea countries regulations, are
manufactured upon special demands.

Efficiency (n) and Power Output (cos)

The efficiency and power output factor for rated power
output, as well as frequency and voltage are illustrated in
Tables with technical data. Tolerances are in compliance
with [EC, Public. 60034, and DIN VDE 0530 T1.

Insulation

The insulation of electric motors is in compliance with
the F insulation class acc., to I[EC, Publ. 60034 and/or
Publ. 60085, as well as according to DIN VDE 0530
T1. Heating of electric motors windings at rated
powers, given in Tables, complies with the B insulation
class. With standard versions the insulation of
windings is of tropical type, applicable to normal
climatic conditions and very damp rooms.

Starting of Electric Motors

The electric motors, built tor the voltage of A 230V /
Y 400V, may be started only directly, whereas those
built for the voltage of A 400V with the star - delta
switch. In such cases it is expected starting torque
and starting current to fall by approximately one third
of the values given in Tables.

Thermal Protection of Electric Motors

Users can protect their electric motors themselves by
fitting them with protection switches. When choosing
proper switches, tolerances for voltage, frequency,
efficiency (n) and power output factor (cos¢) must be
taken into consideration, as well as the instructions, of the
manufacturers of such switches. Upon customer’s wishes,
automatic thermal cut-out switches (bimetals) or thermal
sensors (thermistors) may be incorporated in windings in
order to achieve complete protection of electric motors.
With electric motors with lower power output, the
automatic thermal cut-out switches are directly connected
to the winding circuit, whereas with those of higher
outputs, additional contactors must be fitted into.
Electronic  switch-out devices must be additionally
mounted to thermal sensors. The above types of thermal
protection are independent from exterior influences or
types of drives since they react only to the temperature of
windings.

With thermal sensors fitted electic motors are fully
protected against short circuit overload or phase failures.
The automatic thermal cut-out switches are not efficient
enough in the event of short circuits, as the built-in bimetal
reacts too slowly considering a sharp increase in
temperature of the winding.
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Elektromotorji za ve¢ hitrosti vrtenja

Elektromotor;ji za dve hitrosti vrtenja

Normalni elektromotorji za dve hitrosti vrtenja so
izvedeni ali z enim navitiem v Dahlander stiku
AIYY (za pogon ventilatorja v stiku Y/YY), s
katerim doseZzemo spremembo vrtljajev v
razmerju 1: 2 ter druga razmerja s PAM navitji ali
z dvema logenima navitiema v stku Y/Y, s
katerim dosezemo razli€na razmerja vrtljajev. Po
posebni Zelji izdelamo elektromotorje za dve
hitrosti vrtenja tudi za druge mo¢i, druga
razmerja Stevila vrtljajev in drugi stik kot so
navedeni v tabelah.

Normalna napetost je 400V, 50Hz. MoZen je le
direkten zagon.

Elektromotorji za tri hitrosti vrtenja

Elektromotorji za tri hitrosti vrtenja so izdelani z
dvema loCenima navitiema. Eno je v vezavi
Dahlander, v stiku A/YY, drugo pa v stiku Y. V
tabeli s tehniénimi podatki so navedene osnovne
kombinacije. Po posebni Zelji kupcev lahko
izdelamo elektromotorje za tri hitrosti vrtenja z
drugimi razmerji modi, vrtljajev in stikov (Y/Y/YY).
Normalna napetost je 400V, 50Hz. Mozen je le
direkten zagon.

Elektromotorji z zmanjSanimi (reduciranimi)
vibracijami stopnje R

Elektromotorji z zmanjSanimi vibracijami se
uporabljajo pretezno tam, kjer lahko vibracije
povzrocajo poskodbe, na primer v industriji
obdelovalnih strojev, na brusnih strojih, preciznih
struznicah, preciznih vrtalnih in rezkalnih strojih
in podobno.

Z ozirom na stopnje vibracij deli [EC 60034-14
(DIN ISO 2373) elektromotorje v 3 skupine: N, R
in S (glej tabelo).

N - normalni elektromotorii, ki so navedeni v
katalogu;

R - elektromotorji z reduciranimi vibracijami, ki jih
izdelujemo za vse osnovne izvedbe
elektromotorjev po posebnem narogilu;

S - elektromotorji z zelo majhnimi vibracijami za
posebne pogoje, ki jih ne izdelujemo.

Stopnja vibracij je najvecja efektivna vrednost
hitrosti vibracij v frekvenénem obmoéju od 10Hz
do 1000Hz, merjena po IEC 60034-14, DIN ISO
2373. Te vrednosti pri elektromotorjih z zmanj-
Sanimi vibracijami dosezemo s konstrukcijskimi
spremembami vlezajenja, s posebnimi krogli¢nimi
lezaji in s tocnejSo izdelavo. Vsi elektromotorji so
balansirani z moznikom na gredi. Prenosni
elementi, kot so jermenice, zobniki in sli¢no,
morajo biti balansirani brez moznika.

Elektromotori s viSe brzina vrtnje

Elektromotori s dvije brzine vrtnje

Normalni motori s dvije brzine vrtnje su izvedeni
ili s jednim namotom u Dahlander spoju A/YY,
(za pogon ventilatora u spoju Y/YY) s kojim
postizemo promjene brzine u omjeru 1. 2 te
ostale omjere s PAM namoti ili s dva odvojena
namota u spoju Y/Y, pomocu kojih postizemo
ostale omjere brzine vrtnje. Na posebnu Zelju
izradujemo elektromotore za dvije brzine vrtnje i
za druge snage, druge omjere brzine vrtnje i
drugacije spojeve od onih, koji su navedeni u
tabelama.

Normalni napon je 400V, 50Hz. Mogu¢ je jedino
direktni zalet.

Elektromotori s tri brzine vrtnje

Elektromotori s tri brzine vrtnje su izradeni s dva
odvojena namota. Jedan je u Dahlander spoju
AIYY, a drugi u spoju Y. U tabeli tehnickih
podataka navedene su osnovne kombinacije. Na
posebnu  Zelju kupaca mozemo izraditi
elektromotore s tri brzine vrtnje s drugim omjerom
shaga, brzina i spojeva (Y/Y/YY).

Normalni napon je 400V, 50Hz. Mogu¢ je jedino
direktni zalet.

Elektromotori sa smanjenim (reduciranim)
vibracijama stupnja R

Elektromotori sa smanjenim vibracijama se
pretezno upotrebljavaju tamo, gdje vibracije mogu
izazvati oSte¢enja na primjer u industriji strojeva
za obradu, u pogonu brusilica, preciznih tokarskih
strojeva, preciznih busilica, glodalica i sli¢no.

S obzirom na stupanj vibracija dijeli IEC 60034-14
(DIN 1SO 2373) elektromotore u grupe: N, Ri S
(vidi tabelu).

N - normalni elektromotori, koji su navedeni u
katalogu;

R - elektromotori sa smanjenim vibracijama, koje
izradujemo za sve osnovne izvedbe po
posebnoj narudzbi.

S - elektromotori s vrlo malenim vibracijama za
posebne uvjete, koje ne izradujemo.

Stupan; vibracija je najveca efektivna vrijednost
brzine vibracija u frekvenénom podrucju od 10Hz
do 1000Hz, mjerena po IEC 60034-14, DIN ISO
2373. Ove vrijednosti kod elektromotora sa
smanjenim vibracijama postizemo s konstruk-
cijskim  promjenama ulezajenja, posebnim
kugliénim lezajima i s toCnijom izradom. Svi
elektromotori su balansirani na osovini pomoc¢u
klina. Prijenosni elementi, kao §to su remenice,
zup€anici i sliéno, se moraju balansirati bez klina.

Multi-Speed Electric Motors

Two-Speed Electric Motors

Traditional electric motors for two rotational
speeds are designed either with a single
Dahlander winding in the A/YY connection (for fan
start in connection with Y/YY), through which a
change in rotations is achieved within 1 : 2 ratio or
other ratio with PAM windings or with two
separate windings in the Y/Y connection through
which the other rotations are obtained. Upon
special request two-speed electric motors of
different power outputs, different rotation ratios
and different connections than those given in
Tables, may be manufactured. The normal voltage
is 400V, 50Hz. Only direct starting is possible.

Three-Speed Electric Motors

Three-Speed electric motors are constructed with
two separate windings, one in the Dahlander A/YY
connection, and the other in Y connection. Basic
combinations are given in Technical specifications
table. Upon special requests of customers also
three-speed electric motors with different ratios of
power, rotation and connections (Y/Y/YY) may be
made. The normal voltage is 400V, 50Hz. Only
direct starting is possible.

Electric Motors with Reduced R Degree
Vibrations

Electric motors with reduced vibrations are
designed to be used primarily in those areas
where vibrations cause damages, i.e. in industry
of processing machines, on grinding machines,
precision lathes, precision drilling and turning
machines, and the like. With regard to degrees of
vibrations, electric motors are divided, according
to IEC 60034-14 (DIN 1SO 2373), into 3 groups: N,
Rand S (see Table).

N - Conventional electric motors, given in the
Catalogue

R - Electric motors with reduced vibrations,
designed upon special requests in all basic
versions

S - Electric motors with extremely low vibrations
designed for meeting special conditions; not
available

The degree of vibration means the highest
effective value of vibration speed within the
frequency range of 10Hz up to 1000Hz, measured
according to IEC 60034-14 (DIN ISO 2373).

These values are obtained in electric motors with
reduced vibrations through design modifications of
embedment, special ball bearings and more
accurate manufacture. All electric motors are
balanced by means of a dowel pin on the shaft,
Transmission elements like belts, gears, efc.,
must be balanced without the dowel pin.

Stopnja | Obmogje Stevila | Mejne vrednosti hitrosti Stupanj | Podrucje broja Grani¢ne vrijednosti Degree of| R.p.m.range | Limitvibration speed
vibracij | vrtljajev (min-') vibracij ver (mm/s) vibracija | okretaja (min-') [brzina vibracija ver(mm/s) vibration (min-1) values Vet (mm/s)
Tip 56-132 Tip 56-132 Tip 56-132
N 0d 600 do 3600 18 N 0d 600 do 3600 18 N 0d 600 do 3600 18
R 0d 600 do 1800 0,71 R 0d 600 do 1800 0,71 R 0d 600 do 1800 0,71
>1800 do 3600 1,12 >1800 do 3600 1,12 >1800 do 3600 1,12

Zunanje dimenzije, izvedba prikljucnih omaric,
hlajenje kakor tudi podatki glede norm, napetosti
in frekvence, moci, oblike in za$cite so enake kot
pri osnovni obliki trifaznih elektromotorjev.
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Vanjske dimenzije, izvedba prikljuénih kutija,
hladenje, kao i podaci koji se odnose na
standarde, napon, frekvenciju, snagu, oblik, i
zastitu su isti kao kod osnovnog oblika trofaznih
elektromotora.

ELK)e

Outside dimensions, terminal box design, cooling
as well as data on standards, voltages and
frequency, power output, shape and protection,
are the same as with the basic shape of three-
phase electric motors.
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Obratovalni podatki trifaznih
asinhronskih elektromotorjev IE2

Normalna napetost: A 230V /'Y 400V, frekvenca
50Hz; zas¢itna stopnja IP 54; nacin hlajenja: IC
411. Pri elektromotorjih moCi nad 3kW je
normalna napetost A 400V, frekvenca 50Hz.

Pogonski podaci trofaznih asinhronih
elektromotora IE2

Normalan napon: A 230V / Y 400V, frekvencija
50Hz; stupanj zastite: IP 54; nacin hladenja: IC
411. Kod elektromotora snage iznad 3kW je
normalni napon A 400V, frekvencija 50Hz.

Operating Data of Three-Phase Induction

Electric Motors IE2

Normal voltage: A 230V /'Y 400V, frequency 50Hz;
degree of protection: IP 54; cooling mode: IC 411.
With electric motors of power output exceeding
3kW, normal voltage is A 400V, frequency of 50Hz.

NazivnamoC | Tipmotoja | Hitrostwitenja |  Izkoristek | Izkoristek | Izkoristek | Fakiormodi | Nazivnitok Vztrajnostni Masa za
Nazivnasnaga | Tipmotora | Brzinawrinje | Korisnost | Korisnost | Korisnost |Fakiorsnage | Nazivna moment obliko IMB3
Rated power Type Rotational Eficency | Efficiency | Efficency | Powerfactor |  struja Momentinercije |Masaza oblk
speed Rated | Iz/In | Mz/Mn|Mm/Mn|Momentoninertia| IMB3
(IEC60034-30)| P=100% | P=75% current Mass for
IMB3
PkwW) (min), (rpm) (%) (%) 00s ¢ In (A) J (kgn) (ko)
2p=2 3000 min-1 400V / 50Hz
0,09 2T 56 A2 2700 56,0 52,0 0,70 0,33 3,0 2,7 3,0 0,00019 3,1
0,12 2T 56 B2 2700 58,0 56,0 0,80 0,38 35 28 28 0,00028 3,6
0,18 2T 63 A2 2740 66,0 64,0 0,79 0,50 3,5 22 225 0,00022 34
0,25 2T 63 B2 2750 68,0 67,0 0,83 0,64 39 24 24 0,00030 3,8
0,37 2T 71 A2 2750 72,0 72,0 0,78 0,95 3,7 2,3 25 0,00031 53
0,55 2T71B2 2775 75,0 76,0 0,80 1,32 43 235 25 0,00042 6,3
0,75 3T 80 2A2 2830 IE2 78,0 775 0,87 1,6 6,0 3,0 3,0 0,00096 9,6
1,1 3T 80 2B2 2830 IE2 80,3 81,0 0,86 2,3 59 3,0 3,1 0,0012 10,6
1,5 T902S2 2810 IE2 81,3 81,5 0,82 3,25 58 3,3 3,5 0,0021 15,0
2,2 T902L2 2830 IE2 83,3 84,0 0,85 4,48 6,1 31 3,3 0,0030 18,8
3 T1002L2 2855 IE2 84,7 85,5 0,85 6,0 6,8 3.2 3,5 0,0047 24,5
4 T 112 2M2 2860 IE2 85,8 87,0 0,87 77 7,1 3,0 3,5 0,0070 31,0
5,5 T 132 2SA2 2890 IE2 87,0 88,0 0,87 10,5 6,9 3,0 3,6 0,014 45,5
7,5 T 132 2SB2 2900 IE2 88,2 88,5 0,88 14,0 79 3,0 3,8 0,022 60,0
9,2 T 132 MB2* 2860 87,0 87,0 0,91 16,8 7,6 3,6 3,6 0,0296 62,1
11 T 132 MB2* 2840 83,0 83,0 0,89 214 6,6 3,5 3,6 0,0296 62,4
2p=4 1500 min! 400V / 50Hz
0,06 2T 56 A4 1300 45,0 42,0 0,64 0,30 2,2 2,1 2,3 0,00019 3,0
0,09 2T 56 B4 1300 46,0 44,0 0,65 0,44 2,2 2,2 2,3 0,00028 3,6
0,12 2T 63 A4 1340 59,0 57,0 0,72 0,41 2,7 2,0 21 0,00022 3,7
0,18 2T 63 B4 1310 62,0 61,0 0,67 0,63 2,6 2,1 2,2 0,00030 41
0,25 2T 71 A4 1400 68,0 68,0 0,70 0,72 3,6 2,0 22 0,00050 55
0,37 2T 71 B4 1390 68,0 69,0 0,75 1,04 3,6 1,8 21 0,00067 6,2
0,55 3T 80 A4 1400 75,0 77,0 0,76 14 4,0 2,2 2,5 0,0012 8,5
0,75 3T 80 2B4 1400 IE2 79,6 81,3 0,76 1,79 47 2,6 29 0,0018 10,6
11 T90 284 1410 IE2 81,6 82,5 0,77 2,55 54 2,6 3,0 0,0030 17,6
1,5 T902L4 1410 IE2 82,8 82,8 0,71 3,68 49 3,1 35 0,0035 18,0
2,2 T 100 2LA4 1410 IE2 84,3 84,5 0,79 48 48 22 2,6 0,0072 25,0
3 T 100 2LB4 1415 IE2 85,5 85,8 0,77 6,6 47 24 2,7 0,0080 27,0
4 T 112 2M4 1430 IE2 86,8 87,0 0,79 8,4 5,6 2,3 28 0,0138 35,3
5,5 T 132 284 1440 IE2 87,7 88,0 0,80 11,4 6,4 2,6 3,5 0,022 51,0
7,5 T 132 2M4 1450 IE2 88,7 88,9 0,79 15,5 7,3 3.2 3,8 0,0296 62,0
9,2 T 132 MB4* 1440 87,0 87,6 0,82 18,7 6,8 2,8 3,5 0,0296 61,4
1 T 132 MB4* 1420 85,0 87,0 0,83 22,8 6,9 3,3 3,6 0,0296 61,9
2p=6 1000 min! 400V / 50Hz
0,18 2T 71 A6 920 57,0 54,0 0,59 0,78 2,5 1,9 2,2 0,00050 55
0,25 2T 71B6 910 60,0 59,0 0,62 0,97 2,6 1,8 2,0 0,00067 6,2
0,37 3T 80 A6 900 61,0 60,0 0,67 1,3 2,9 2,1 2,2 0,0015 8,7
0,55 3T 80 B6 900 67,0 68,0 0,67 1,76 32 2,3 24 0,0022 10,9
0,75 T 90 2S6 925 IE2 75,9 75,5 0,66 2,17 3,3 22 25 0,0035 17,0
1,1 T 100 L6 930 IE2 78,1 78,5 0,67 3,0 43 2,1 2,5 0,0055 22,7
1,5 T100 2L6 920 IE2 79,8 81,5 0,69 3,95 3,7 2,0 2,3 0,0075 26,7
2,2 T 112 2M6 940 IE2 81,8 82,3 0,73 53 45 2,3 2,6 0,0117 35,3
3 T 132 2S6 945 IE2 84,0 84,0 0,79 6,5 48 1,9 24 0,026 42,3
4 T 132 2MAG 945 IE2 85,0 85,5 0,75 9,1 485 205 26 0,034 50,8
5,5 T 132 2MB6 960 IE2 88,0 88,0 0,76 11,9 54 2,1 2,7 0,043 59,3
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Nazivnamo¢ | Tip motorja Hitrost Izkoristek | Izkoristek | Izkoristek | Faktor moci | Nazivni tok Vztrajnostni Masa za
Nazivnasnaga| Tip motora vrtenja Korisnost | Korisnost | Korisnost |Faktor snage| Nazivna moment obliko IMB3
Rated power Type Brzina vrinje | Efficiency | Efficiency | Efficiency | Power factor| struja Moment inercije | Masaza

Rotational Rated | Iz/In |Mz/Mn|{Mm/Mn| Momenton oblik IM B3
speed  |(IEC60034-30)| P=100% | P=75% current inertia Mass for
IMB3
P (kW) (min), (rpm) (%) (%) oS ¢ In (A) J(kgm?) (kg)
2p=8 750 min-! 400V / 50Hz
0,09 2T 71 A8 680 41,0 39,0 0,54 0,58 1,9 1,6 2,0 0,00050 55
0,12 2T 71B8 690 43,0 40,0 0,53 0,75 2,0 1,9 2,3 0,00067 6,2
0,18 3T 80 A8 670 54,0 52,0 0,60 0,79 24 2,0 2,2 0,0015 8,6
0,25 3T 80 B8 670 58,0 56,0 0,62 1,0 2,6 2,0 2,2 0,0022 10,9
0,37 T90 S8 695 54,0 53,0 0,57 1,7 24 1,6 2,0 0,0030 13,5
0,55 TI0L8 690 62,0 61,0 0,58 2,2 2,5 1,8 2,0 0,0035 17
0,75 T 100 LA8 690 67,0 67,0 0,67 24 29 1,7 2,2 0,0085 19
1,1 T 100 LB8 690 71,0 71,0 0,68 3,3 3,3 1,9 2,2 0,011 23
1,5 T112 M8 700 78,0 79,0 0,71 3,9 3,6 1,8 21 0,0117 32
2,2 T 13258 705 77,0 78,0 0,74 5,6 45 2,0 24 0,026 42,3
3 T 132 M8 710 78,0 79,0 0,76 7,3 44 2,0 2,3 0,034 50,8
4 T 132 MB8 715 79,0 79,0 0,76 9,6 50 21 2,5 0,043 59,3
Pomen oznak nazivni tok zagonski tok nazivni vrtilni moment zagonski vrtilni moment max. (omahni) vrtilni moment
Znacenje oznaka (In = nominalna struja |lz = zaletna struja Mn = nazivni moment vrinje Mz = zaletni moment vrtnje Mm = max. (pokretni) moment vrtnje

Designation

rated current

starting current

rated torque

starting torque

max. Torque

*ni po IEC standardu / * nije po IEC standardu / *is not under IEC standard

Obratovalni podatki trifaznih asinhronskih
elektromotorjev za dve hitrosti vrtenja
frekvenca 50Hz;

Normalna napetost:

400V,

400V,

Pogonski podaci trofaznih asinhronih
elektromotora za dve brzine vrtnje
Normalan napon:

frekvencija  50Hz;

Operating Data of 2-Speed Three-Phase
Induction Electric Motors

Normal voltage: 400V, frequency 50Hz; degree of

zadtitna stopnja IP 54; natin hiajenja: IC 411. stupanj zastite: IP 54; nacin hladenja: IC 411. protection: IP 54; cooling mode: IC 411.
Sinhronska ~ hitrost ~ vrtenja  ns=1500/3000, Sinhrona brzina vrtnje ns=1500/3000, 1000/1500, Synchronous speed ns=1500/3000, 1000/1500,
1000/1500, 750/1500 vrtljajev v minuti. 7501500 okretaja u minuti. 750/1500 rpm.
Nazivna mo¢ Tip motorja Hitrost vrtenja Nazivni tok Vztrajnostni moment | Masa za obliko IM B3
Nazivna snaga Tip motora Brzjna vrtnje Nazivna struja 2/ Mz/Mn Moment ingrcijg Masa za oblik IM B3
Rated power Type Rotational speed Rated current Moment on inertia Mass for IM B3
P(kW) (min”), (rpm) In (A) J(kgm?) (kg)
Izvedba z enim Dahlander navitiem ne=1500/3000 min™, 4/2 - polni, stik A/YY
Izvedba s jednim namotom Dahlander ne=1500/3000 min™, 4/2 - polni, spoj A/YY
Model with a single winding in Dahlander connection ns=1500/3000 min™, 4/2 - pole, A/YY connection
0,25/0,33 2T 71 A4l2 1400/2800 0,78/0,92 3,1/3,5 1,55/1,8 0,00050 54
0,3/0,45 2T 71 B4/2 1400/2800 0,85/1,1 3,4/13,7 1,411,6 0,00067 6,2
0,45/0,65 3T 80 A4/2 1400/2770 1,25/1,95 4,0/3,5 2,3/2,05 0,0012 8,7
0,65/0,85 3T 80 B4/2 1370/2800 1,6/2,1 3,9/4,3 2,021 0,0016 10,2
1,0/1,25 T90 S4/2 1390/2700 2,5/3,6 3,5/3,2 1,9/2,1 0,0030 13,5
1,4/1,8 T90L4/2 1400/2820 3,25/4,5 4,3/4,1 2,02,3 0,0035 17
2,0/2,5 T 100 LA4/2 1400/2800 4,5/6,0 4,3/43 1,9/2,2 0,0055 22,8
2,5/3,0 T 100 LB4/2 1410/2830 5,571 47/4.8 2,1/2,85 0,0072 25,6
3,4/4,0 T 112 M4/2 1430/2860 7,0/8,9 5,6/5,9 2,112,4 0,012 33
4,9/5,9 T 132 S4/2 1440/2870 10,6/13,7 6,0/6,0 2,2/3,0 0,0194 48,3
7,318,5 T 132 M4/2 1440/2890 15,1117,0 5,8/6,7 2,02,7 0,0296 59,3
Izvedba z dvema lo&enima navitiema ne=1000/1500 min™', 6/4 - polni, stik Y/Y
Ivedba s dva odvajena namota ns=1000/1500 min™, 6/4 - polni, spoj Y/Y
Model with two separate windings ne=1000/1500 min™, 6/4 - polni, Y/Y connection
0,25/0,34 3T 80 A6/4 920/1400 11,25 2,7131 1,9/2,1 0,0015 8,8
0,37/0,55 3T 80 B6/4 910/1400 1,211,8 2,9/4 1,7/1,95 0,0022 111
0,45/0,75 T 90 S6/4 935/1405 1,7/2,05 2,7/3,8 1,412,0 0,0030 13,5
0,65/1,1 T90L6/4 930/1420 1,95/2,6 3/3,9 1,51,7 0,0035 17
0,9/1,3 T 100 LAG/4 940/1440 2,85/3,4 3,2/4,3 1,51,7 0,0055 23
1,111,6 T 100 LB6/4 940/1440 3,3/4 3,3/4,5 1,517 0,0072 25,6
1,8/2,2 T 112 M6/4 960/1470 4,75/5,5 4,5/6,0 1,819 0,012 33
2,4/3,5 T 132 S6/4 970/1460 7,4/8,6 5,2/6,7 2,3/2,5 0,0194 48,3
3,5/5,0 T 132 MB6/4 970/1450 8,0/10,5 5,8/5,6 2,212,0 0,043 60,5
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Obratovalni podatki trifaznih asinhronskih Pogonski podaci trofaznih asinhronih
elektromotorjev za dve hitrosti vrtenja

elektromotora za dve brzine vrtnje Induction Electric Motors

Operating Data of 2-Speed Three-Phase

Nazivna mo¢ Tip motorja Hitrost vrtenja Nazivni tok Vztrajnostni moment | Masa za obliko IM B3
Nazivna snaga Tip motora Brzjna vrinje Nazivna struja 2/ Mz/Mn Moment ingrcijg Masa za oblik IM B3
Rated power Type Rotational speed Rated current Moment on inertia Mass for IM B3
P(kW) (min), (rpm) In (A) J (kgn) kg)
Izvedba z enim navitiem PAM ns=1000/1500 min™, 6/4 - polni, stik A/YY
Izvedba s jednim namotom PAM ne=1000/1500 min™, 6/4 - polni, spoj A/YY
Model with a single winding PAM ne=1000/1500 min™, 6/4 - pole, A/YY connection
0,63/0,9 T90 S6/4 930/1420 2,1812,37 3,1/4,5 2,012,0 0,0030 13,5
0,9/1,3 T90L6/4 920/1420 3/34 3,6/4,7 2,412,2 0,0035 17
1,311,9 T 100 LAG/4 930/1430 3,23/4,56 3,7/4,8 1,811,7 0,0055 23
1,5/2,1 T 100 LB6/4 930/1430 4,09/7,75 3,7/5,2 1,91,8 0,0072 25,6
2,3/31 T 112 M6/4 950/1440 6,17/7 4,0/5,9 1,6/1,8 0,012 33
3,1/14,4 T 132 S6/4 950/1440 8,07/9,7 47161 2112,2 0,0194 48,3
4,1/5,7 T 132 M6/4 960/1450 9,7111,4 52175 2,212,4 0,0262 57,9
Izvedba z enim Dahlander navitiem ns=750/1500 min™, 8/4 - polni, stik A/YY
Izvedba s jednim namotom Dahlander ne=750/1500 min™, 8/4 - polni, spoj AYY
Model with a single winding in Dahlander connection ns=750/1500 min™', 8/4 - pole, A/YY connection
0,22/0,37 3T 80 A8/4 670/1340 1,05/0,95 2,0/3,1 1,8/1,6 0,0015 8,8
0,3/0,55 3T 80 B8/4 670/1340 1,414 2,213,3 2,011,6 0,0022 10,9
0,4/0,75 T 90 S8/4 670/1360 1,751,9 2,413,3 2,712,1 0,0030 13,5
0,5/1,0 T90L8/4 700/1380 2,3/2,55 2,7/3,9 2115 0,0035 17
0,711,3 T 100 LA8/4 700/1410 3,14/3,14 2,66/4,28 2,15/1,6 0,0055 23
0,91,7 T 100 LB8/4 690/1390 3,6/4,0 2,8/3,9 1,81,4 0,0072 25,6
1,6/2,5 T 112 M8/4 710/1430 4,4/5,6 3,7/4,2 2,018 0,012 32
2,2/3,2 T 132 S8/4 710/1430 6,0/8,0 3,4/3,8 1,311,5 0,0167 42,5
3,0/4,4 T 132 M8/4 710/1430 8,4/10,6 3,5/4,5 1,5/1,6 0,034 51
4,0/6,0 T 132 MB8/4 710/1440 10,5/13,3 4,0/5,2 1,6/2,0 0,0296 60

Obratovalni podatki trifaznih asinhronskih Pogonski podaci trofaznih asinhronih
elektromotorjev za dve hitrosti vrtenja za elektromotora za dve brzine vrtnje za pogon

Operating Data of 2-Speed Three-Phase
Induction Electric Motors Designed for Fan

pogon ventilatorjev ventilatora Drive
Nazivna mo¢ Tip motorja Hitrost vrtenja Nazivni tok Vztrajnostni moment | Masa za obliko IM B3
Nazivna snaga Tip motora Brzjna vrtnje Nazivna struja 2/ Mz/Mn Moment ingrcijg Masa za oblik IM B3
Rated power Type Rotational speed Rated current Moment on inertia Mass for IM B3
P(kwW) (min), (rpm) In (A) J(kgm?) (kg)
Izvedba z enim Dahlander navitiem ns=1500/3000 min™, 4/2 - polni, stik Y/YY
Izvedba s jednim namotom Dahlander ng=1500/3000 min™, 4/2 - polni, spoj Y/YY
Model with a single winding in Dahlander connection ne=1500/3000 min™, 4/2 - pole, Y/YY connection
0,1/0,4 2T 71 A4/2 1400/2770 0,27/1,14 3,5/3,4 1,51,7 0,00050 55
0,14/0,55 2T 71 B4/2 1390/2760 0,35/1,33 3,4/3,6 1,517 0,00067 6,2
0,15/0,7 3T 80 A4/2 1390/2760 0,37/1,81 4,003,7 1,919 0,0012 8,7
0,25/1,0 3T 80 B4/2 1370/2760 0,6/12,3 3,3/3,9 1,6/1,8 0,0016 10,3
0,35/1,4 T90 S4/2 1390/2760 0,82/3,71 4,3/3,6 2,02,3 0,0030 13,7
0,5/2,0 T90L4/2 1390/2760 1,14/4,56 3,9/41 1,721 0,0035 17,3
0,65/2,5 T 100 LA4/2 1400/2800 1,52/5,89 41/44 1,8/2,3 0,0055 22,6
0,8/3,2 T 100 LB4/2 1400/2800 1,81/6,94 4.1/4,5 1,6/2,1 0,0072 25,5
1,1/4,4 T 112 M4/2 1440/2850 2,2/91 47/5,6 1,5/2,1 0,012 334
1,5/6,0 T 132 S4/2 1420/2820 3,2/11,9 4,6/54 1,6/2,5 0,0194 48,3
2,0/8,0 T 132 M4/2 1430/2850 3,9115,2 5,2/6,3 2,0/3,0 0,0296 58,3
2,5/10,0 T 132 M4/2 1430/2850 4,47/18,05 5,3/6,3 1,712,4 0,0296 59,8
Izvedba z enim Dahlander navitiem ne=750/1500 min™, 8/4 - polni, stik Y/YY
Izvedba s jednim namotom Dahlander ns=750/1500 min™, 8/4 - polni, spoj Y/YY
Model with a single winding in Dahlander connection ne=750/1500 min™', 8/4 - pole, Y/YY connection
0,05/0,22 2T 71 A8/4 650/1400 0,26/0,67 1,8/3,3 1,317 0,00050 54
0,08/0,32 2T 71 B8/4 650/1410 0,41/1,0 1,7/3,2 1,111,8 0,00067 6,2
0,12/0,5 3T 80 A8/4 650/1370 0,48/1,7 2,312,7 1,514 0,0015 8,8
0,18/0,7 3T 80 B8/4 695/1395 1,1/2,2 2,1/3,6 1,6/2,7 0,0022 11
0,3/1,2 T90 S8/4 700/1400 1,62/2,76 2,2/41 1,212,1 0,0030 13,6
0,3511,5 T90L8/4 700/1400 1,8/3,5 2,3/3,9 1,212,1 0,0035 16,8
0,5/2,0 T 100 LA8/4 700/1420 1,52/4,37 3,2/5,1 1,412,1 0,0055 23,1
0,7/2,8 T100 LB8/4 690/1420 2,28/6,89 3,0/4,2 1,511,8 0,0072 25,6
0,9/3,6 T 112 M8/4 720/1450 3,52/9,31 3,2/5,7 1,3/2,6 0,012 32,2
1,1/4,6 T 132 S8/4 710/1450 3,1/10,2 3,5/6,6 1,212,4 0,0194 47,1
1,6/6,4 T 132 M8/4 710/1460 4,6/14,3 3,575 1,412,6 0,0262 58,1
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Obratovalni podatki trifaznih asinhronskih
elektromotorjev za tri hitrosti vrtenja

Pogonski podaci trofaznih asinhronih
elektromotora za tri brzine vrtnje

Operating Data of 3-Speed Three-Phase
Induction Electric Motors

Normalna napetost: 400V; frekvenca: 50Hz;
za&Citna stopnja: IP 54; nacin hlajenja: IC 411

Normalni napon: 400V; frekvencija: 50Hz;
stupanj zastite: IP 54; nacin hladenja: IC 411

Normal voltage: 400V; frequency: 50Hz; protection:
IP 54; cooling mode: IC 411

Nazivna mo¢ Tip motorja Hitrost vrtenja Nazivni tok Vztrajnostni moment | Masa za obliko IM B3
Nazivna snaga Tip motora Brzina vrinje Nazivna struja 2/ Mz/Mn Moment inercije | Masa za oblik IM B3
Rated power Type Rotational speed Rated current Moment on inertia Mass for IM B3
P kW) (min), (rpom) In (A) J (kgn) (kg)

Izvedba z enim navitiem Dahlander in z loenim navitiem ne=1000/1500/3000 min™, 6/4/2 - polni, stik Y/A/YY
Izvedba s jednim namotom Dahlander i sa odvojenim namotom ne=1000/1500/3000 min™, 6/4/2 - polni, spoj Y/A/YY
Model with a single winding in Dahlander connection and a separate winding ns=1000/1500/3000 min™, 6/4/2 - pole, Y/A/YY connection

0,37/0,45/0,55 T 90 S6/4/2 960/1440/2900 1,43/1,52/2,19 3,2/4,1/41 1,712,312,3 0,0030 14

0,55/0,65/0,75 T 90 L6/4/2 950/1440/2920 1,8/2,112,6 3.4/4,2/4,7 1,9/1,8/2,0 0,0035 17
0,751,111,3 T 100 LAG/4/2 960/1460/2905 2,713,03,9 3,2/4,2/4,5 1,8/1,6/2,0 0,0055 23
1,011,4/1,8 T 100 LB6/4/2 940/1450/2900 2,913,6/4,6 3,3/4,7/4,9 1,6/1,71,9 0,0072 26
1,5/2,212,4 T 112 M6/4/2 970/1460/2930 4,25,2/6,9 4,6/5,3/6,0 1,9/1,6/2,1 0,012 33
2,5/3,0/4,0 T 132 S6/4/2 960/1460/2890 6,8/6,9/9,5 4,3/6,115,7 1,611,721 0,0194 48,3
3,5/4,5/6,0 T 132 M6/4/2 965/1460/2910 8,7/9,3/12,1 5,1/6,5/6,9 1,96/1,9/2,2 0,0296 59,3

Izvedba z enim navitiem Dahlander in z loéenim navitiem ne=750/1000/1500 min™, 8/6/4 - polni, stik A/Y/YY
Izvedba s jednim namotom Dahlander i sa odvojenim namotom ne=750/1000/1500 min™, 8/6/4 - polni, spoj A/Y/YY
Model with a single winding in Dahlander connection and a separate winding ne=750/1000/1500 min™, 8/6/4 - pole, A/Y/YY connection

0,18/0,22/0,25 T 90 S8/6/4 710/960/1450 1,2/0,95/0,76 2,2/3,0/4,7 1,711,712,2 0,0030 14
0,25/0,3/0,73 T 90 L8/6/4 720/960/1450 1,711,110 2,5/3,5/5,5 2,212,012,3 0,0035 17
0,45/0,55/0,75 T 100 LA8/6/4 715/965/1435 2,712,419 2,6/2,5/5,0 1,9/1,9/2,0 0,0055 23
0,55/0,7/0,9 T 100 LB8/6/4 710/960/1435 3,012,712,2 2,6/3,1/5,0 1,9/1,9/2,0 0,0072 26
0,9/11,11,4 T 112 M8/6/4 720/970/1460 3,6/3,2/12,9 3,0/4,1/5,6 1,6/1,65/1,4 0,012 33
1,6/2,2/2,8 T 132 S8/6/4 730/970/1460 7,3/6,8/6,6 3,3/4,3/5,9 2,01,71,6 0,0194 48,3
2,0/2,8/3,8 T 132 M8/6/4 725/970/1450 7,9/7,5/8,5 3,95/4,65/6,3 2,11,6/1,55 0,0296 59,3
Pomen oznak nazivni tok zagonski tok nazivni vrtilni moment zagonski vrtilni moment max. (omahni) vrtilni moment

Znacenje oznaka
Designation

rated current

In = nominalna struja

Iz = zaletna struja
starting current

Mn = nazivni moment vrtnje
rated torque

Mz = zaletni moment vrtnje

starting torque

max. torque

Mm = max. (pokretni) moment vrtnje

Dimenzije trifaznih asinhronskih elektromotorjev  Dimenzije trofaznih asinhronih elektromotora

Oblika z nogami:

IMB3 (IMB6, IMB7, IMB8, M V5, IMV6 )

Oblik sa nogama:

IMB3 (IMBS6, IMB7, IM B8, M V5, IMV6 )
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Foot-Mounted model:
IMB3 (IMB6, IM B7, IM B8, M V5, IM V6 )

Dimensions of Three-Phase Induction Electric Motors




AC

16 10 Q= o
L ; CB =
*: DB Eas i=———— N DC .
BA ‘ K <
E_|_Cl|] B*05 CA EA
BB
L
3180 LC
Tip elektromotorja A | AA | AB | AC | AD B BA | BB c CA | D,DA [DBDC| EEA | FFA
Tip elektromotora
Type of Electric Motors k6
2T56 A, B 90 34 106 99 - 71 24 95 36 53 9 M3 20 3
2T63A,B 100 38 118 | 110 - 80 28 108 40 | 605 " M4 23 4
2T71A,B 12 41 132 | 124 - 90 32 122 45 67 14 M5 30 5
3T802A,2B,A,B 125 34 160 | 159 - 100 30 128 50 86 19 M6 40 6
T902S2,S2,4,6,8 140 45 180 | 177 | 138 | 100 40 130 56 101 24 M8 50 8
T 90 254, 256 140 45 180 | 177 | 138 | 100 40 130 56 126 24 M8 50 8
T902L2,4,6; L2,4,6,8 140 45 180 | 177 | 138 | 125 40 155 56 126 24 M8 50 8
T100 2L, 2LA, 2LB, L, LA, LB 160 48 205 | 196 | 154 | 140 48 172 63 12 28 M10 | 60 8
T1M22M, M 190 58 230 | 222 | 166 | 140 45 180 70 118 28 M10 | 60 8
T 132 284, 6; 2SA, 2SB, S, SA, SB | 216 62 266 | 260 | 207 | 140 58 188 89 | 1555 | 38 M12 80 10
T 132 2SB2 216 62 266 | 260 | 207 | 140 58 188 89 | 1935 | 38 M12 80 10
T 132 2M, 2MA, 2MB; M, MA, MB 216 62 266 | 260 | 207 | 178 58 226 89 | 1555 | 38 M12 80 10
Tip elektromotorja G,GB |[GAGC| H HA | HC | HD K L LC Q St X X' | X
Tip elektromotora
Type of Electric Motors max. | max.
2T56 A, B 72 | 102 | 56 7 105 | 157 | 66 176 | 200 - - - 12 30
2T63A,B 86 | 125 | 63 8 118 | 167 8 1985 | 226,5 - - - 15 30
2T7T1A,B 1,1 | 16,1 71 9 133 | 182 8 | 2275 | 262 - - - 15 30
3T802A,2B,A,B 155 | 21,5 | 80 10 160 | 204 9 270 | 316 - 17 - 25 40
T902S2,S2,4,6,8 199 | 269 | 90 13 | 1785 - 9 303 | 357 | 156 12 34 25 40
T 90 254, 256 199 | 269 | 90 13 | 1785 - 9 328 | 382 | 1685 | 12 34 25 40
T902L2,4,6; L2,4,6 199 | 269 | 90 13 | 1785 - 9 328 | 382 | 1685 | 12 34 25 40
T100 2L, 2LA, 2LB, L, LALB 239 | 30,9 | 100 15 198 - 12 372 | 435 | 193 14 34 40 50
T1M22M, M 239 | 309 | 112 18 223 | 258 12 380 | 448 | 200 16 34 40 50
T 132284, 6; 2SA, 2SB, S, SA,SB | 33,3 | 413 | 132 22 262 | 307 12 | 4545 | 5445 | 239 16 38 55 60
T 132 2SB2 333 | 413 | 132 22 262 | 307 12 | 4925 | 5825 | 258 16 38 55 60
T1322M, 2MA, 2MB; M, MA,MB | 33,3 | 413 | 132 22 262 | 307 12 | 4925 | 5825 | 258 16 38 55 60

Premer konca gredi ima toleranco k6 po ISO.  Promjer kraja osovine ima tolerancu k6 po ISO.  The shaft end diameter has the tolerance K6 acc. to ISO. The
Moznik in utor sta izdelana po DIN 6885 T1.  Utorni klin i utor so izradeni po DIN 6885 T1. dowel pin and groove are designed acc. to DIN 6885 T1.
* Prostor za vstop zraka. * Prostor za ulaz zraka. * Air inlet space.
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Dimenzije trifaznih asinhronskih

elektromotorjev

Prigradna oblika: IM B14 (IM V18, IMV19)

Dimenzije trofaznih asinhronih
elektromotora

Prigradni oblik: IM B14 (IM V18, IMV19)

Dimensions of Three-Phase Induction
Electric Motors

Built-in model: IMB14 (IMV18, IMV19)

Prirobna oblika: IMBS (IM V1, IMV3) Prirubna oblik: IMB5 (IM V1, IMV3) Foot-mounted flange model: IMB5 (IM V1, IMV3)
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— Vel, prir. | B14.B5 D, [DB | E | F | G |GA
TYPE Flanges, | B34.B35| A AB | ac |ap [ B [BA[BB[ C[CA|DA|DG|FA|FA|GE |G
6
FT65
2T56A, B FT 85 90 34 106 99 - 71 24 95 36 53 9 M3 20 3 72 | 102
EF 100
FT75
2T63A, B FT 100 100 38 118 | 110 - 80 28 108 40 | 605 11 M4 23 4 86 | 125
FE115 =
FT85
2T71A B FT 115 %‘ 112 41 132 | 124 - 32 122 45 67 14 M5 30 5 11,1 | 16,1
E‘Frm )
100 .
Q100 24, 28 Frio ] = | 125| 34 | 160 | 159 | - | 100 | 30 | 128 | 50 | 8 | 19 | M6 | 40 | & | 155 215
: EF 165 =
FT115 5
T90 252, FT 130 (@] 140 45 180 | 177 | 138 | 100 40 130 | 56 101 24 M8 8 199 | 269
52468 FE165 | =
FT115 =
;'Sgé) 254, FT 130 g 140 45 180 | 177 | 138 | 100 40 130 56 126 24 M8 8 199 | 26,9
EF 165 3
FT115
T902.2,4,6 FT 130 140 45 180 | 177 | 138 | 125 40 155 56 101 24 M8 8 199 | 26,9
L2,4,68 FE 165
T100 2L, 2LA, FT 130
2LB.L LA LB El:';?g 160 | 48 | 205 | 196 | 151 | 140 | 48 | 172 | 63 112 | 28 | M10 | 60 8 23,9 | 30,9
FT130
T112 2M,M FT 165 190 58 230 | 222 | 166 | 140 45 180 | 70 118 | 28 | M10 | 60 8 239 | 30,9
EF215
T130054,6,25A FT215
25B. S, 9A, B FE 565 216 62 266 | 260 | 207 | 140 58 188 89 156 38 | M12 | 80 10 | 333 | 41,3
T 132 2SB2 ;I:-gég 216 62 266 | 260 | 207 | 140 58 188 | 89 194 | 38 | M12 | 80 10 | 333 | 41,3
T1322M,2MA2MB, | FT215
M, MA. MB FEo6s 216 62 266 | 260 | 207 | 178 58 226 | 89 156 | 38 | M12 | 80 10 | 333 | 41,3
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Dimenzije trifaznih asinhronskih elektromotorjev

Prigradna oblika z nogami: IM B34
Prirobna oblika z nogami: IM B35

Prigradni oblik sa nogama: IM B34
Prirubna oblik sa nogama: IM B35

Dimenzije trofaznih asinhronih elektromotora

Dimensions of Three-Phase Induction Electric Motors

Foot-mounted built-in model: IM B34
Foot-mounted flange model: IM B35
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56 7 | 105 | 157 | 101 | 66 | 176 | 8 | 156 | 200 [ 85 70 | 105 M6 | 95 - - 12 | 30
100 80 120 109 7 3
8 75 60 0 B M5 25
8 | 118 | 167 | 104 | 8 | 199 [9 | 176 | 227 [300 | 80 | 120 N6 3 . . 15 | 30
9 115 95 140 123 9 3
10 85 70 105 i M6 25
7| 9|1 |e gy | 8 |28 e |22 s L e [0l [wel 3| - - | 45 | %
12 100 80 120 M6 3
10 | 160 | 204 | 124 | 9 | 270 [1g | 230 | 316 [130 | 110 | 160 - M8 | 35 - - 25 | 40
10 165 130 | 200 11 ’
115 95 140 M8 3
13 179 - - 9 303 10 253 357 130 11Q 160 - 35 156 34 25 40
165 130|200 115 .
115 95 140 V8 3
13 179 - - 9 328 10 278 382 130 110 160 - 35 169 34 25 40
165 130|200 115 .
115 9% 140 V8 3
13 179 - - 9 328 10 278 382 130 110 160 - 35 193 34 25 40
165 130 | 200 115 ’
10 130 110 160 M8 35
100 15 198 - - 12 372 12 312 435 165 130 200 - M10 ’ 193 34 40 50
11 215 180 | 250 14 4
10 130 110 160 M8 35
112 18 223 258 146 12 380 12 320 448 165 130 200 - M10 ’ 200 34 40 50
11 215 180|250 14 4
132 | 22 | 262 | 307 | 175 | 12 | 455 ]g 375 | 545 ggg g % - “/1'112 4 | 239 | 38 | 5 | 60
132 | 22 | 262 | 307 | 175 | 12 | 49 }g 413 | 583 ggg g % - '\’1'1‘2 4 258 | 38 | 55 60
132 | 22 | 262 | 307 | 175 | 12 | 49 }g 413 | 583 ggg g ggg - '\’1'1‘2 4 258 | 38 | 55 60
* Prostor za vstop zraka. * Prostor za ulaz zraka. * Airinlet space.
Tehniéni podatki / Tehni¢ki podaci / Technical data E L’{ L.j ELKO ELEKTROKOVINA 18




ENOFAZNI ASINHRONSKI ELEKTROMOTORJI
ZAPRTE IZVEDBE S KRATKOSTICO KLETKO

Splosno

Katalog vsebuje podatke enofaznih elektromo-
torjev s kratkosticno kletko za obmocje moci od
0,045kW do 2,2kW. VVgradne mere so v skladu s
priporoCili IEC publikacija 60072. Elektromotorji
ustrezajo predpisom DIN VDE 0530 T1.

Mehanska izvedba

Enofazni elektromotorji so po  konstrukcijski
izvedbi podobni trifaznim elektromotorjem |EC.
Normalna oblika je IM B3, za$¢itna stopnja pa je
IP 54. Kondenzatorji so pritrjeni na zgornji strani
ohi§ja statorja s posebnimi objemkami in spojeni
s prikljuéno sponko v omarici. Avtomatska
termiCna zaScitna stikala in termiéna tipala so
vgrajena v navitja elektromotorjev. Elektromotorji
(3)ESK in (3)EKSK imajo vgrajeno centrifugalno
stikalo v leZzajnem $€itu na strani N.

Na enofaznih elektromotorjih je prigrajen en ali
ve¢ kondenzatorjev. V enofaznih elektromotorjih
so vgrajeni enaki lezaji, kot v trifaznih
elektromotorjih  enakih  velikosti, razen v
elektromotorjih  z zagonskim kondenzatorjem
(EKSK 100 in EKSK 112), kjer so na N strani
vgrajeni lezaji 6205 2Z.

Tipska oznacbha

Iz tipske oznacbe elektromotorja so razvidne
elektriéna izvedba, velikost, Stevilo polov in oblika
elektromotorja. Oznaka velikosti po IEC pove ze
tudi visino koncine gredi elektromotorja.

2EK3EK A

DESK 3ESK 90 | L |4

MB 3

Opis tipske oznake elektromotorja
Osnovna izvedba:

E-  enofazni asinhronski elektromotor, 2E pomeni
drugo generacijo, 3E tretjo generacijo
enofaznih elektromotorjev

K- elektromotor s pogonskim kondenzatorjem

SK- elektromotor s centrifugalnim stikalom in

zagonskim kondenzatorjem
KSK- elektromotor s centrifugalnim stikalom,
zagonskim in pogonskim kondenzatorjem

Dopolnilne oznake izvedbe:

A - avtomatska termi¢na za$€ita (bimetal)
B - elektromotor z varnostno zavoro

C - poviSana mo¢

E - elektronska termi¢na zaS¢ita (termistor)
G - elektromotor za gorilec

M - povi$an vrtilni moment

N - neventiliran elektromotor

O - elektromotor odprte izvedbe

V - vgradni elektromotor
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JEDNOFAZNI ASINHRONI KAVEZNI
ELEKTROMOTORI ZATVORENE IZVEDBE

Opéenito

Katalog sadrzi podatke jednofaznih kaveznih
elektromotora za podrucje snage od 0,045kW do
2,2kW. Ugradne mjere odgovaraju preporukama
IEC publikacija 60072. Elektromotori su gradeni
prema propisima DIN VDE 0530 T1.

Mehanicka izvedba

Jednofazni elektromotori su po konstrukcijskoj
izvedbi sliéni trofaznim |EC elektromotorima.
Normalni oblik je IM B3, a stupan;j zastite je IP
54. Kondenzatori su pricvrséeni na gornju stranu
kuciSta statora posebnim obujmicama i spojeni
su na prikljuénu stezaljku u prikljuénoj kutiji.
Avtomatske termicke zastitne sklopke i termistori
su ugradeni u namot elektromotora.
Elektromotori (3)ESK i (3)EKSK imaju na strani
N u lezajnom Stitu ugradenu centrifugalnu
sklopku.

Na jednofaznim elektromotorima je prigraden
jedan ili vise kondenzatora. U jednofaznim
elektromotorima su ugradeni isti leZaji kao kod
trofaznih elektromotora jednakih veli€ina, osim
kod elektromotora sa zagonskim kondenzatorom
(EKSK 100 i EKSK 112), gdje su na strani N
ugradeni leZaji 6205 2Z.

Oznaka tipa

Iz oznake tipa elektromotora vidna je elektri¢na
izvedba, veli¢ina, broj polova, i oblik elektro-
motora. Oznaka veli¢ine po IEC nam pokazuje i
visinu kraja osovine elektromotora.

L——— Oblika po IEC / Oblik po IEC / Shape according to IEC
Stevilo polov / Broj pola / Number of poles

Stator / Stator / Stator

Velikost po IEC / Veli¢ina po IEC / Size according to IEC

Dopolnilne oznake izvedbe / Dopunske oznake izvedbe / Additional designation of model

Osnovnaizvedba / Osnovna izvedba / Basic model

Opis oznake tipa elektromotora
Osnovna izvedba:

E- jednofazni asinhroni motor, 2E znaci drugu
generaciju, 3E znadi trecu generaciju
elektromotora

K- elektromotor s pogonskim kondenzatorom

SK- elektromotor s centrifugalnom sklopkom i
zaletnim kondenzatorom

KSK- elektromotor s centrifugalnom sklopkom te
zaletnim i pogonskim kondenzatorom

Dopunske oznake izvedbe:

A - automatska termicka zastita (bimetal)
B - elektromotor sa sigurnosnom ko¢nicom
C - poveCana snaga

E - elektronska termicka zastita (termistor)
G - elektromotor za gorionik

M - povecani moment vrinje

N - neventilirani elektromotor

O - elektromotor otvorene izvedbe

V - ugradni elektromotor

ELK)e

SINGLE-PHASE SQUIRREL-CAGE INDUCTION
ELECTRIC MOTORS OF CLOSED DESIGN

General

The Catalogue includes the data on single-phase
squirrel-cage type electric motors for power range
within 0,045kW up to 2,2kW. Installation dimensions
are in compliance with the IEC Recommendations,
Publ 60072. The electric motors comply with DIN
VDE 0530 T1 Regulations.

Mechanical Design

The construction of single phase electric motors is
similar to the construction of three-phase IEC electric
motors. The standard shape is IM B3, and the degree
of protection IP 54. Capacitors are fitted to the upper
side of the stator housing by means of special
clamps, and connected with a terminal in the terminal
box. Automatic thermal cut-out switch, provided with
manual or automatic reclose is built into the terminal
box. Automatic thermal cut-out switches and thermal
sensors are fitted in electric motor windings. With
(3)ESK and (3)EKSK electric motors a centrifugal
switch is mounted into the end shield on the side N.

One or more capacitors are built into the single-phase
electric motors. The latter are fitted with the bearings
identical to those in the three-phase electric motors of
the same size, except for electric motors with starting
capacitors (EKSK 100 and EKSK 112), where the
6205 2Z bearings are built in on the side N.

Type Designation

Type designation of an electric motor shows electrical
design, size, number of poles and shape of the electric
motor. The designation of size, according to IEC, also
gives the height of the electric motor shaft end.

Explanation to Type Designation
Basic design:

E-  single-phase induction electric motor (2E =
second, 3E = third generation of single-
phase electric motors)

K- electric motor with running capacitor

SK- electric motor with centrifugal switch

and starting capacitor
KSK- electric motor with centrifugal switch,
starting and running capacitors

Additional model designations:

A - automatic thermal protection (bimetal)

B - electric motor with security brake

C - increased power

E - electronic thermal protection (Thermistor)
G - electric motor designed for burner

M - increased torque

N - non ventilated electric motor

O - open-design electric motor

V - built-in electric motor
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Oznaka velikosti po IEC pove visino gredi
elektromotorja. Crke S, M in L oznadujejo dolZino
ohi§ja, €rki A in B oznaCujeta dolzino statorskih
paketov v enakem ohi§ju. V oznaki za obliko
elektromotorja po IEC je potrebno navesti eno
izmed oblik, ki so prikazane na strani 4 (ali ostale
po IEC 60034-7).

Prigradnja stikal

Tudi na enofazne tipe elektromotorjev od velikosti
56 do 112 se lahko prigradi omarica z vgrajenim
stikalom vklop-izklop. Omarica je iste izvedbe kot v
merski skici na strani 8.

Elektricna izvedba

Nazivna mo¢

Modi, navedene v tabelah so nazivne modi, ki jih
elektromotorji oddajajo na gredeh pri trajni
obremenitvi, pri nazivni napetosti in frekvenci, pri
okoliski temperaturi, ki ni vi§ja od 40°C in pri
nadmorski viini do 1000m.

Sprememba moci

Mo¢ elektromotorja se lahko zmanj$a ali zveca, ¢e

se spremenijo sledeci obratovalni pogoji:

1. Ce se spremeni omrezna napetost ali frekvenca
za veC kot +6%

2. Ce se spremenijo hladilni pogoji

3. Ce obratujejo elektromotoriji pri posebnem
pogonu

4. &e morajo elektromotorji ustrezati Se drugim predpi-
som razen |EC 60034 oziroma DIN VDE 0530 T1.

Napetost in frekvenca

Standardni elektromotorji so elektromotorji grajeni
za prikljuéek na omreZje 230V, 50Hz. Po posebni
zahtevi lahko izdelamo elektromotorje tudi za druge
napetosti in frekvence.

lzvedbe

Glede na izvedbo pomozne faze delimo enofazne

elektromotorje na:

a.) enofazne elektromotorje s trajno priklju¢enim, to
je pogonskim kondenzatorjem

b.) enofazne elektromotorje z zagonskim
kondenzatorjem

c.) enofazne elektromotorje z zagonskim in
pogonskim kondenzatorjem.

a) Elektromotorji s pogonskim kondenzatorjem

Tipska oznaka za te elektromotorje je (2)(3)EK (na
primer: EK 90 L4). Kondenzatorji teh elektro-
motorjev so med obratovanjem trajno prikljuceni.
Izdelani so iz metalizirane polipropilenske folije.
Zaradi relativno majhnih zagonskih momentov (glej
tabelo) in velikih  sposobnosti  prenaSanja
kratkotrajnih preobremenitev, so ti elektromotorji
zelo primerni za obratovanje strojev in naprav, kot
so ventilatorji, cirkularke, brusilni in polimi stroji,
razni meSalniki, rotodinami¢ne Crpalke, razni mlini
in stiskalnice, ki nimajo prigrajenih  velikih
vztrajnostnih mas in ki se zaganjajo neobremenjeni
ipd. Pri teh elektromotorjih je Se znacilno, da so
tokovi v praznem teku veckrat enako veliki kot pri
obremenitvi. Zato se ti elektromotorji v praznem
teku enako segrevajo kot pri obremenitvi.

b) Elektromotorji z zagonskim kondenzatorjem
in centrifugalnim stikalom

Ti elektromotorji imajo tipsko oznako (2)(3) ESK (na
primer: ESK 90 L2). Kondenzatorji teh elektro-
motorjev so prikljuCeni le kratek ¢as ob zagonu. Ko
je Stevilo vrtljajev dovolj veliko, izklopi centrifugalno
stikalo zagonski kondenzator in pomozno fazo.
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Oznaka veli¢ine po IEC nam pokazuje visinu
osovine elektromotora. Slova S, M i L oznacuju
duljinu kucista, a slova A i B oznacju duljinu
statorskih paketa u istom kucistu. U oznaci za
oblik elektromotora po IEC je treba navesti jedan
od oblika, prikazanih na stranici 4 (ili ostale po
IEC 60034-7).

Prigradnja sklopke

Kutiju s ugradenom sklopkom uklop-isklop
moguée je prigraditi takoder na jednofazne
elektromotore, veli¢ine 56 do 112. Kutija je iste
izvedbe kao na mjernoj skici na stranici 8.

Elektricna izvedba

Nazivna snaga

Snage, navedene u tabelama, su nazivne snage
koje elektromotori prenose na osovine kod
trajnog optereenja, kod nazivnog napona i
frekvencije, pri temperaturi okoline koja nije visa
od 40°C, na nadmorskoj visini do 1000m.

Promjena snage

Snaga elektromotora moZze se povecati ili sman-

jiti ako se promijene slijedeci pogonski uvjeti:

1. ako se promijeni napon mreze ili frekvencija
za viSe od 6%

2. ako se promijene uvjeti hladenja

3. ako elektromotori rade u posebnom pogonu

4. ukoliko moraju elektromotori odgovarati jos i
drugim propisima, osim IEC 60034 odnosno
DIN VDE 0530 T1.

Napon i frekvencija

Standardni  elektromotori  su  elektromotori
gradeni za priklju¢ak na mrezu od 230V, 50Hz.
Na poseban zahtiev moZemo  izraditi
elektromotore i za ostale napone i frekvencije.

lzvedbe

S obzirom na izvedbu pomoéne faze dijelimo

jednofazne elektromotore na:

a.) jednofazne elektromotore s trajno
prikljuenim tj. pogonskim kondenzatorom

b.) jednofazne elektromotore sa zaletnim
kondenzatorom

¢.) jednofazne elektromotore sa zaletnim i
pogonskim kondenzatorom.

a) Elektromotori s pogonskim kondenzatorom

Tipska oznaka za ove elektromotore je (2)(3)EK
(na primjer: EK 90 L4). Kondenzatori tih elektro-
motora su za vrijeme rada trajno prikljuceni.
Izradeni su iz metalizirane polipropilenske folije.
Zbog relativno malih zaletnih momenata vrtnje (vidi
tabelu) i velikih sposobnosti podnoSenja kratko-
trajnih opterecenja ovi su elektromotori vrlo
pogodni za pogon strojeva i naprava, kao $to su
ventilatori, cirkularke, brusni i polirni strojevi, razne
mjeSalice, rotodinamicke pumpe, razni mlinovi i
prese koji nemaju ugradene velike mase inercije i
Ciji zalet je bez tereta. Za ove elektromotore je
karakteristicno da je struja esto u praznom hodu
ista kao kod optere¢enja. Zbog toga se ovi
elektromotori u praznom hodu jednako zagrijavaju
kao kod opterecenja.

b) Elektromotori sa zaletnim kondenzatorom
i centrifugalnom sklopkom

Ovi elektromotori imaju oznaku tipa (2)(3) ESK
(na primjer: ESK 90 L2). Kondenzatori tih elektro-
motora su prikljuceni samo na kratko vrijeme
zaleta. Kada je brzina vrinje dovoljno velika,
centrifugalna sklopka isklopi zaletni kondenzator
i pomoénu fazu.

ELK)e

The letters S, M, L stand for housing length
whereas the letters A and B add the length of stator
packages of an equal housing. The designation for
electric motor shape according to IEC must be
completed with one of the shapes, indicated on
Page 4 (or others according to IEC 60034-7).

Mounting of Switches

Single-phase electric motors of the size 56 to 112
may be fitted with a terminal box with built-in on/off
switch. The terminal box is of the same design as
the one on Table of dimensions, Page 8.

Electric Design

Rated Power

The values for power output, given in Tables, are
rated outputs generated by electric motors on
shafts at permanent load, at rated voltage and fre-
quency, ambient temperature not exceeding 40°C,
and on the above-sea level of up to 1000m.

Change in Power

The power of electric motors may increase or de-

crease with regard to change in operating conditions:

1. if the mains voltage of frequency change by
more than £6%

2. if cooling conditions are altered

if electric motors run at non-standard drive

4. if electric motors must comply not only with
IEC34 or DIN VDE 0530 T1 but also with other
regulations.

w

Voltage and Frequency

Standard single-phase electric motors are built for
the connection to 230V, 50 Hz, mains voltage.
Upon special request electric motors for other
voltages and frequences may be constructed.

Design

Considering the design of an auxiliary winding,

single-phase electric motors are divied into:

a.) Single-phase electric motors with permanently
connected, i.e. running capacitor

b.) Single-phase electric motors with a starting
capacitor

¢.) Single-phase electric motors with a starting and
running capacitor.

a) Electric Motors with Running Capacitor

The type designation for these motors is (2)(3) EK (e.
g.. EK'90 L4), The capacitors of such electric motors
are constantly connected during the operation. They
are made of metal-covered polypropylene foil. Due to
relative low starting torques (see Table) and
relatively great abilities in standing short-term loads,
these electric motors are extremely suitable for dri-
ving machines and devices, such as fans, circular
saws, grinding and polishing machines, various
mixers, rotodynamic pumps, mills and presses that
have no built-in heavy masses, of inertia or start with
lower load. Typical of these electric motors is that the
currents in no-load running are very often as high as
when loaded. As a consequence, when without load
such motors heat up to the same extent as when
fully loaded.

b) Electric Motors with Starting Capacitor and
Centrifugal Switch

The type designation of these electric motors is
(2)(3) ESK (e. g.: ESK 90 L2), The capacitors of such
electric motors are connected for a short period of
time only at the start. When rotational speed is high
enough, the centrifugal switch disconnects the
starting capacitor and auxiliary winding.
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Kapacitivnosti kondenzatorjev so velike, zato
uporabljamo elektrolitne kondenzatorje. Zagonski
vrtilni momenti so relativno veliki in zna$ajo do
250% nazivnega momenta. Elektromotorji so
primerni za najtezje zagone in obratovanja, kot so:
obratovanje  kompresorjev ter drugih  tezjih
kmetijskih strojev, raznih stiskalnic, mlinov in
podobno. Ti elektromotorji imajo pri zagonu precej
velike tokove in zato povzro€ajo na Sibkih omrezjih
velike padce napetosti. Da bi omogodili zagon tudi
v takih pogojih, so ti elektromotoriji grajeni tako, da
zaganjajo Se pri napetosti 195 V pri polni
obremenitvi. Vecina teh elektromotorjev ima tudi
precej$nje termicne rezerve, tako da jim tudi daljSe
obremenitve ali obratovanje pri nekoliko znizani
napetosti (priblizno 200V) ne Skodujejo.

c) Elektromotorji s pogonskim in zagonskim

kondenzatorjem ter s centrifugalnim stikalom
Tipska oznaka je EKSK (na primer EKSK 112 M4),
oziroma, EKSKA ali EKSKE, ¢e imajo vgrajeno
za&¢ito. Ti elektromotorji zdruzujejo v sebi znacilne
lastnosti elektromotorjev pod a in b.

Termicna zas¢ita

Tudi enofazne elektromotorje si lahko S€itijo uporabniki

sami z zaSCitnimi stikali (glej str. 10). Na Zeljo naro&nikov

pa vgrajujiemo v elektromotorje:

1. Avtomatsko termiCno zaS&ito (bimetal v navitju
elektromotorja) - oznaka A

2. Elektronsko termiéno zaSCito (termistor v navitju
elektromotorja) - oznaka E

Elektronska termicna zas¢ita predstavlja popolno zas€ito

elektromotorja, ker reagira v naslednjin primerih:

1. Kratki stik (elektromotor zavrt)

2. Pretezki zagon (elektromotor je obremenjen s
prevelikim bremenom)

3. Preobremenitev  (elektromotor je obremenjen s
prevelikim bremenom)

4. Prenizka ali previsoka napetost mreze oziroma
frekvenca

5. Nezadostna ventilacija (onemogogen pretok ali
previsoka temperatura hladilnega zraka in drugo)

Avtomatska termiCna zaSCita z bimetalnim stikalom v
navitiu elektromotorja v primeru kratkega stika in
pretezkega zagona ni najbolj uCinkovita zaradi
prepoCasnega reagiranja. Avtomatska termi¢na zas¢itna
stikala so za manjSe moci elektromotorjev lahko vezana
v tokokrog navitij, za ve¢je moci je potrebno dodatno
prigraditi kontaktorje.

TemiCno zasCitno stkalo z avtomatskim ponovnim
vkiopom pa samo ponovno Vkljuéi elektromotor po
njegovi ohladitvi. Ta stikala se lahko uporabljajo samo
tam, kjer to dovoljujejo vamostni predpisi. Njihova
uporaba ni dovoliena pri elektromotorjih, ki poganjajo
stroje in naprave, pri katerih lahko trenutni in
nepriCakovani ponovni zagon elektromotorja povzrodi
telesno podkodbo uporabnika (npr. pri kroznih Zagah,
mizarskih strojin, brusnih strojih, itd).

Avtomatska termiéna zaS¢ita (bimetal v navitiu
elektromotorja) avtomatsko ponovno Vkijui elektromotor
(do velikosti 80 bimetal direkino vkljuci in izKijuci
elektromotor, pri vegjih tipih pa so potrebne dodatne
vkiopne naprave-kontaktorji). Pri elektronski termicni
zadCiti se izklopna elekironka lahko priredi za
avtomatski ali ro€ni ponovni vklop.

TemmiCna zaSCitna stikala doloCamo v skladu z IEC
60034-11. Avtomatska termi¢na zaSCitna stikala so za
manjSe moti elekiromotorjev lahko direkino vezana v
tokokrog navitij, za vecje mogi pa je potrebno dodatno
prigraditi kontaktorje.
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Kapacitivnosti kondenzatora su velike pa zato
upotrebljavamo  elektrolitiéne  kondenzatore.
Zaletni momenti vrtnje su relativno veliki i iznose
do 250% nazivnog momenta vrtnje. Ovi elek-
tromotori su pogodni za najteze zalete i pogone
kao npr. pogon kompresora i tezih poljoprivrednih
strojeva, raznih pre$a, mlinova i sliéno. Ovi
elektromotori imaju pri zaletu priliéno velike
zaletne struje i zato prouzrokuju na slabim
mrezama velike padove napona. Kako bi
omogucili zalet i u ovakvim uvjetima, gradeni su
tako da je mogu¢ zalet i kod 195 V pri punom
opterecenju. VeCina ovih elektromotora ima
priliéne termicke rezerve tako da im ne $tete duza
opterecenja ili pogon kod smanjenog napona
(priblizno 200V).

c) Elektromotori s pogonskim i zaletnim

kondenzatorom i centrifugalnom sklopkom
Tipska oznaka EKSK (na primjer EKSK 112 M4),
odnosno EKSKA ili EKSKE ako imaju ugradenu
termicku zastitu. Ovi elektromotori ujedinjavaju u
sebi osobine elektromotora pod a i b.

Termicka zastita

Korisnici mogu sami zasfititi takoder jednofazne

elektromotore pomoCu zastitnih sklopki (vidi stranicu

10). Na Zelju kupaca ugradujemo u elektromotore:

1. Automatsku termicku zastitu (bimetal u namotu
elektromotora) - oznaka A

2. Elektronsku termi¢ku zastitu (termistor u namotu
elektromotora) - oznaka E

Elektronska termicka zadfita predstavijaju potpunu

zastitu elektromotora jer reaguju u slijede¢im uvjetima:

1. Kratki spoj (blokiran elektromotor)

2. PreteSki zalet (elektromotor je optereCen s
prevelikim teretom)

3. Preopterecenje (elektromotor je optere¢en s
prevelikim teretom)

4, Preniski ili previsoki napon mreze ili frekvencije

5. Nedovolina ventilacijia (onemogucéen dotok ili
previsoka temperatura rashladnog zraka i drugo)

Automatska termicka zastita s bimetalnom sklopkom u
namotu elektromotora u sluéaju kratkog spoja ili
preteSkog zaleta nie dovoljno efikasna zbog
presporog reagovanja bimetala. Automatske termicke
sklopke su za manje snage elektromotora direktno
vezane U sfrujni krug namota, dok je za vece snage
potrebna dodatna prigradnja kontaktora.

Termicka zastitna sklopka s automatskim ponovnim
uklapanjem sama ponovo uklopi elektromotor, ¢im se
dovoljno ohladi. Ove skiopke se smiju upotrebljavati
samo tamo, gdje to dozvoljavaju sigumosni propisi.
Njihova primjena nije dozvoliena za elektromotore koji
sluZe za pogon strojeva i naprava kod kojih trenutano
i neocekivano uklapanje moze prouzrokovati fielesnu
povredu korisnika (npr.: kod pile cirkularke, kod sto-
larskih i brusnih strojeva, vrsalica itd.).

Automatska termicka zaStita (bimetal u namotu
elektromotora)  automatsko  ponovno  uklopi
elektromotor (do veli¢ine 80 bimetal direktno uklopi i
isklopi elektromotor, dok su za vece tipove potrebne
dodatne uklopne naprave - kontaktori). Kod
elektronske termicke zastite se isklopna elektronika
moze priredii za automatsko ili ruéno ponovno
uklapanje.

Temmicke zastitne sklopke odredujemo u skladu s
publ. IEC 60034-11. Avtomatske termicke sklopke su
za manje shage elektromotora direkino vezane u
strujni krug namota dok je za vece snage potrebna
dodatna prigradnja kontaktora.

ELK)e

Due to high capacitances, electrolytic capacitors
are used. Also the starting torques are relatively
high and account for 250% of the rated torque.
Electric motors are suitable for the starts and
operations in toughest conditions: driving of
compressors, harvesting machines and other
heavy agricultural machines, various presses, mills,
etc. Relatively high starting currents result in high
dropes of voltage in weak mains. In order to ensure
starting also in such conditions, the electric motors
are designed so as to still allow starting at 195 V
when fully loaded. The majority of such electric
motors have considerable thermal reserves to
prevent damages even during prolonged loads or
operations at slightly reduced voltage (approx-
imately 200V).

c) Electric Motors with Running and Starting
Capacitors and Centrifugal Switch

The type designation is EKSK (e.g.. EKSK 112
M4), and/or, EKSKA or EKSKE, if they are provided
with protection. These electric motors join all the
characteristics of the above electric motors under a
and b.

Thermal Protection

Single-phase  electric  motors  may  be

protected by users them-selves by means of motor

protection (see Page 10).

Upon special customer's requests, electric motors

may be fitted with:

1. Automatic thermal protection (bimetal in motor
winding) — designated with A

2. Electronic thermal protection (thermistor in
motor winding) - designated with E

Electronic thermal protection represent complete
protection of electric motors, since it reacts in the
following events:

1. Short-circuits (electric motor is braked)

To difficult start (electric motor is overloaded)
Overload (electric motor is overloaded)

Mains voltage/frequency is to low/high

Insufficient ventilation (hindered air flow or to high
cooling air temperature efc.)

AR ol S

Automatic thermal protection with bimetal switch in
motor winding is in cases of short circuit and to heavy
starting not efficient enough due to slow reaction of the
bimetal.

Automatic thermal protection switches can be for lower
power electric motors direct connected into winding.

Thermal protection switch restarts the electric motor after
cooling down. These switches may be used only where
their application is allowed by safety regulations. They
are not to be applied with electic motors driving
machines and devices where sudden and unexpected
electric motor restart may result a body injure to a user
(e.g with a circular saw, woodworking machines,
grinding machines, harvesters, etc.).

Automatic thermal protection (bimetal in motor winding)
always restarts the electric motor up to the electric motor
size 80 directly, whereas additional cutin devices -
contactors are required with larger types. As far as
electronic thermal protection is concemed, the cut-out
electronics may be adapted to automatic or manual
reclose.

Thermal cut-out switches are specified in accordance
with IEC 60034-11 Regulation. Automatic thermal
protection (bimetal) for low power electric motors can be
connected directly to the current circuit. For electric
motor with bigger rated power is required additional
contactors.
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Obratovalni podatki enofaznih asinhronskih

elektromotorjev

Standardna napetost: 230V, frekvenca: 50Hz.

Elektromotorji s pogonskim kondenzatorjem

Pogonski podaci jednofaznih asinhronih

elektromotora

Napon: 230V, frekvencija: 50Hz.

Elektromotori s pogonskim kondenzatorom

Operating Data of Single-phase

Induction Eletric Motors

Normal voltage: 230V, frequency: 50Hz.

Electric motors with running capacitor

3EK 80IM B3 2EK71IM B3 EK 90 IM B3
Obratovalne vredngstl pri nazivni moci Masa za Kondenzator
. . . ) Pogonske vrednostl kod nazivne snage obliko IM B3 Capacitor
Tip motorja | Nazivna mo¢ Operating values rated power Masa za P
Tipmotora | Nazivna snaga | Hitrost vrtenja | Nazivni tok pri |Izkoristek| Faktormogi | Iz/In {Mz/Mn|Mm/Mn | oblik IM B3 | Kapacitivnost | Napetost
Type Power Brzina vrtnje  |Nazivna struja kod| Korisnost | Faktor snage Mass for IM| Kapacitet | Napon
Rotational speed|Rated current at| Efficiency| Power factor B3 Capacitance | Voltage
230V n
kW min-1, rpm A % cosQ kg uF vV

2-polni / 2-pole Sinhronska hitrost vrtenja | Sinhronska brzina vrinje / Synchronous speed ns = 3000min”
2EK 56 A2 0,06 2710 0,53 51 0,99 24 0,80 1,7 3 3 400
2EK 56 B2 0,09 2770 0,75 53 0,99 29 0,70 1,75 3,5 4 400
2EK 63 A2 0,12 2830 0,95 61 0,92 3,0 0,50 2,0 3,6 4 400
2EK 63 B2 0,18 2830 1,35 61 0,95 3,3 0,50 1,9 4 6,3 400
2EK 71 A2 0,25 2850 1,67 67 0,96 3,4 0,50 2,0 5,6 10 400
2EK 71 B2 0,37 2860 2,28 72 0,97 3,8 0,50 2,0 6,6 12 400
3EK 80 A2 0,55 2800 3,7 66 0,98 29 0,50 1,9 8,6 18 400
3EK 80 B2 0,75 2830 4,8 69 0,98 3,7 0,50 2,2 10,3 25 400
EK 90 S2 1,1 2800 6,6 74 0,97 3,8 0,60 2,1 15,4 2x16 400
EK 90 L2 1,5 2860 9,5 74 0,92 5,0 0,60 3,0 19,5 2x25 400
4-polni / 4-pole Sinhronska hitrost vrtenja | Sinhronska brzina vrtnje / Synchronous speed ns = 1500min”
2EK 56 A4 0,045 1330 0,60 38 0,86 1,7 0,66 1,5 2,9 2 400
2EK 56 B4 0,06 1350 0,74 44 0,84 1,9 0,70 1,6 3,4 3 400
2EK 63 A4 0,09 1350 0,87 51 0,93 2,2 0,65 1,7 4,0 4 400
2EK 63 B4 0,12 1380 1,1 56 0,88 2,3 0,60 1,6 4.3 5 400
2EK 71 A4 0,18 1400 1,35 62 0,94 2,7 0,55 1,7 57 8 400
2EK 71 B4 0,25 1400 1,7 64 0,99 3,0 0,50 2,2 6,5 12 400
3EK 80 A4 0,37 1410 2,55 64 0,98 3,3 0,60 2,0 8,8 16 400
3EK 80 B4 0,55 1410 3,5 69 0,99 3,5 0,60 1,9 10,7 25 400
EK 90 S4 0,75 1400 4,78 73 0,93 3,5 0,60 2,2 15 25 400
EK 90 L4 1,1 1410 71 73 0,92 3,7 0,60 2,1 19 2x16 400

Pomen oznak
Znacenje oznaka
Designation

nazivni tok

In = nominalna struja
rated current

zagonski tok
Iz= zaletna struja
starting current

Mn =

nazivni vrtilni moment
nazivni moment vrtnje
rated torque

zagonski vrtilni moment
Mz = zaletni moment vrtnje
starting torque

max. (omahni) vrtilni moment
Mm = max. (pokretni) moment vrtnje
max. torque
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Obratovalni podatki enofaznih asinhronskih

elektromotorjev
Standardna napetost: 230V, frekvenca: 50Hz.

Elektromotorji z zagonskim kondenzatorjem in
elektromotorji z zagonskim ter pogonskim
kondenzatorjem

Zagon s centrifugalnim stikalom.

Pogonski podaci jednofaznih asinhronih
elektromotora

Napon: 230V, frekvencija: 50Hz.
Elektromotori sa zaletnim kondenzatorom i

elektromotori sa zaletnim i pogonskim
kondenzatorom

Zalet sa centrifugalnom sklopkom.

Operating Data on Single-phase Induction
Eletric Motors

Normal voltage: 230V, frequency: 50Hz.

Electric Motors with Starting Capacitor and
Electric Motors with Starting and Running
Capacitor

Starting with centrifugal switch.

ESK 90 IM B3
EKSK 112 IM B3 EKSK 90 IM B3
Obratovalne vrednosti pri nazivni moci Masa za
Pogonske vrednosti kod nazivne snage obliko IM B3 Kcénden;ator
. apacitor
Operating values rated power Masa za
Tip motorja | Nazivnamo¢ | Hitrost vrtenja | Nazivni tok pri |Izkoristek | Faktor mogi | 1z/In |Mz/Mn|Mm/Mn | oblik IM B3 | Kapacitivnost | Napetost
Tip motora | Nazivnasnaga | Brzina vrinje |Nazivna struja kod| Korisnost | Faktor snage Mass for IM| Kapacitet | Napon
Type Power Rotational speed|Rated current at| Efficiency| Power factor B3 Capacitance | Voltage
230V n
kW min-1, rpm A % cosQ kg uF vV
2-polni / 2-pole Sinhronska hitrost vrtenja | Sinhronska brzina vrtnje / Synchronous speed ns = 3000min”
3ESK 80 A2 0,37 2900 416 58 0,66 43 2,3 24 9,2 56 320
3ESK 80 B2 0,55 2900 54 62 0,71 4,7 21 2,2 10,9 71 320
ESK 90 S2-1 0,75 2870 5,83 71 0,79 45 2,3 21 15,3 90 320
ESK 90 S2 11 2860 8,8 72 0,75 4,2 2,0 2,0 15,5 112 320
ESK 90 L2 1,5 2860 114 71 0,84 44 1,7 2,0 19,0 120 320
EKSK1002L2 2.2 2910 148 77 085 54 20 25 233 e 2
4-polni / 4-pole Sinhronska hitrost vrtenja | Sinhronska brzina vrtnje / Synchronous speed ng = 1500min”"
3ESK 80 A4 0,25 1440 3,0 57 0,64 3,6 29 21 9,5 45 320
3ESK 80 B4 0,37 1410 4,2 56 0,71 3,7 2,35 1,9 11,3 56 320
ESK 90 S4-1 0,55 1440 545 65 0,67 41 25 21 14,8 71 320
ESK 90 S4 0,75 1420 7,56 65 0,66 35 23 1,75 15,0 71 320
ESK 90 L4 11 1430 9,7 68 0,72 4,0 2,0 1,8 18,5 90 320
EKSK100LB4 15 1440 131 74 0,71 43 22 22 222 e =
EKSK112M4 22 1460 167 80 072 52 22 24 338 e 2
Pomen oznak nazivni tok zagonski tok nazivni vrtilni moment zagonski vrtilni moment max. (omahni) vrtilni moment
Znacenje oznaka |(In = nominalna struja |[Iz = zaletna struja Mn = nazivni moment vrtnje Mz = zaletni moment vrtnje Mm = max. (pokretni) moment vrtnje

Designation

rated current

starting current

rated torque

starting torque

max. torque
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Dimenzije enofaznih asinhronskih

elektromotorjev

Elektromotorji s pogonskim kondenzatorjem v
pomozni fazi. Oblika z nogami: IM B3 (IM B6, IM

Dimenzije jednofaznih asinhronih

elektromotora

Elektromotorji sa pogonskim kondenzatorom u
pomoc¢noji fazi. Oblik sa nogama: IM B3 (IM B6,

Dimensions of Single-phase Induction

Eletric Motors

Electric Motors with running capacitor in auxiliary
phase. Model with feet IM B3 (IM B6, IM B7, IM B8,

B7, IM BS, IM V5, IM V6) IM B7, IM BS, IM V5, IM V/6) IM V5, IM V6)
AD
AC
\
GA GC :
G GB < 4 \
= = N 5
. 5 =k
Sl P
DB 7 X, T
}
< [aA S
T A+0,75
AB
EK 90 LC
GA GC
o =k e
L = / w
\
/7N S I _ s i
DB E <
e X|_ O be
BA K <
E C\LBiO.S cA [Ea T
BB
L
2EK56 ... 2EK71 LC
AC
eAD
1
— S
GA GC
e . /é! GB < \ ‘
—— | & \ o2
° = 3 DC < & T
DB l %J - T ! T
_L‘J_,_L‘Q_LL__ !XW o : \i
JBA K AA S L
‘C | B£0.5 CA EA A£0,2
BB AB
L
3EK 80 LC
Tip elektromotorja A |AA|AB|AC|AD| B |BA|BB| C |CA| D |DA| DB |DC| E | EA
Tip elektromotora
Type of Electric Motor k6 k6
2EK 56 A, B 9 | 34 [106 | 99 | 70 | 71 | 24 | 95 | 36 [ 53] 9 | 9 [ wm3|wm3| 20| 20
2EK 63 A, B 100 | 38 [ 118 [ 110 | 73 [ 80 | 28 | 108 | 40 605 | 11 | 11 | M4 | M4 | 23 | 23
2EK71 A, B M2 | 41 [ 132 [ 124 | 88 [ 90 | 32 [ 122 | 45 | 67 | 14 | 14 | M5 | M5 | 30 | 30
SEK80,A.B 125 | 34 | 160 | 159 | 115 30 | 128 50 3% 1 19 | 19 | M6 | M6 | 40 | 40
3ESK 80, A, B 100 126
EK90S 130 101
ESK 90§ 140 | 45 | 180 | 177 | 138 40 56 |120 | o4 M8 50
EK90L 125 155 101 2 M8 50
ESK 90 L 123
EKSK 100 L, LB 160 | 48 [ 205 | 196 | 151 | ,,0 [ 48 [ 172 ] 63 [ 96 | o M0 0
EKSK 112 M 190 | 58 | 230 | 222 | 166 45 [ 180 | 70 | 117

Premer konca gredi ima toleranco k6 po ISO. Moznik in

utor sta iz delana po DIN 6885 T1.

Tehniéni podatki / Tehniéki podaci / Technical data

Promjer kraja osovine ima toleranciju k6 po ISO. Utorni
Klin i utor su izradeni po DIN 6885 T1.
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Shaft end diameter has the tolerance k6 acc. to ISO.

Dowel pin and groove are designed acc. to DIN 6885 T1.
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Dimenzije enofaznih asinhronskih Dimenzije jednofaznih asinhronih Dimensions of Single-Phase Induction

elektromotorjev elektromotora Eletric Motors
Elektromotorji z zagonskim kondenzatorjem in  Elektromotori sa zaletnim kondenzatorom i Electric motors with starting capacitor and electric
elektromotorji z zagonskim in pogonskim elektromotori sa  zaletnim i pogonskim motors with starting and running capacitor and

kondenzatorjem ter s centrifugalnim stikalom v kondenzatorom te centrifugainom sklopkom u centrifugal switch in auxilary phase.
pomozni fazi. Oblika z nogami: IM B3 (IM B6, pomocnoj fazi. Oblik sa nogama: IM B3 (IM B6, Model with feet: IM B3 (IM B6, IM B7, IM B8, IM V5,

IMB7, IM B8, IM V5, IM V6) IMB7, IM B8, IM V5, IM V6) IM V6)
AD
AC
GA GC
G GB < <
L L \ ,/ A
= e Y
7 o’ T o -
DC RN ‘@?&f
‘ ALl
< A‘A S1
T A£0,75
AB
E(K)SK 90, 100, 112
GA = GC
G = D D' GB <
L L
- o e = Ny
DB DC
uTL ==
A
E| C %BiO,S' CA EA
BB 7
L
2ESK 80 LC
Tip elektromotorja FFA| G | GA | GB | GC | H | HA | HC | HD | K L | LC | st q | x| x'
Tip elektromotora
Type of Electric Motor max | max
2EK 56 A, B 3 | 72 (102 72 |102 | 56 7 | 105 | 157 | 66 | 176 | 200 | - - 12 | 30
2EK63 A, B 4 | 86 |125| 86 | 125 | 63 8 | 118 | 167 | 8 [1985|2265| - - 15 | 30
2EK71A,B 5 | 111]161 | 111 | 161 | 71 9 | 133|182 | 8 |[2275| 262 | - - 15 | 30
SEK80,A,B 6 | 155|215 | 155 | 215 | 80 | 10 | 160 | 204 | o |27 |316 | 17 25
3ESK 80, A, B 310 | 356 | 17
EK90S 227 303 | 357 156
ESK90S 199 | 26,9 00 | 13 |1785 22| o [322 1376 | 4 40
EK90L 8 199 | 269 227 329 | 382 1685 25
ESK90L 227 351 | 404
EKSK100L, LB 239 | 309 100 | 15 | 198 | 255 | ,, | 373 | 425 | 14 | 193
EKSK 112 M 112 | 18 | 223 | 275 380 | 437 | 16 | 200
* Prostor za vstop zraka. * Prostor za ulaz zraka. * Air inlet space.

Vse mere so neobvezne. Obvezne mere so vnesene v Sve mjere su neobavezne. Obavezne mjere su unesene  All dimensions are not obligatory. Obligatory dimensions
potriene merske skice, ki jih lahko zahtevate pri narocilu.  u potvrdene mjerme skice koje moZete dobiti na zahtjev are indicated in approved drawings and may be required
kot narudzbe. when placing your orders.
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PROIZVODNI PROGRAM

Elektromotorji

+ enofazni in trifazni elektromotor;ji

«» elektromotorji z zunanjim rotorjem
«» elektromotorji za klimatske naprave
+ specialni elektromotoriji za susilnice
+% specialni vgradni elektromotor;ji

Crpalke

«¢ horizontalne, vertikalne, normirane,
podvodne in hladilne ¢rpalke

+» samosesalne Crpalke

+¢ Crpalke za umazano vodo

+» Crpalke za agresivne medije, hidrobloki,
hidropostaje

«» fekalne postaje

«» Crpalke za érpanje utekoCinjenega CO2

+» Crpalke za pomivalne stroje

Ostali izdelki

+ rinezi ( elektrohidravliéni mehanizmi )
+ potopna propelerska mesala
+ krmilne omare

Ostalo:

% livarske storitve
+ storitve mehanske obdelave

center

®

DRAVOGRAD

LJUBLJANA D

PROIZVODNI PROGRAM

Elektromotori

+¢ jednofazni i trofazni elektromotori
+» elektromotori sa vanjskim rotorom
+» elektromotori za klimatske naprave
+» specijalni elektromotori za suSionice
+% specijalni ugradni elektromotori

Pumpe

+» horizontalne, vertikalne, normirane, podvodne
i bunarske pumpe za €istu vodu

+» samousisne pumpe

+* pumpe za prljavu vodu

+¢ pumpe za agresivne medije, hidroblokovi,
hidrostanice

+ fekalne stanice

+» pumpe za pumpanje te¢nog CO2

+* pumpe za strojeve za pranje

Ostali proizvodi

+ potiskivaci ( elektrohidrauliéni mehanizmi )
+» potopne propelerske mjesalice
« upravljacki ormarici

Ostalo

+ lijevarske usluge
% usluge mehani¢ke obrade

®®

MURSKA
SOBOTA

PTUJ G®

PRODUCTION RANGE

Electric Motors

+¢ single and three-phase motors

+¢ external rotor motors

«¢ electric motors for air condition

+¢ special electric motors for drying plants
«“ special built-in electric motors

Pumps

+¢ horizontal, vertical, single stage pumps in
standard design and submersible pumps

+ self-priming pumps

+* sewage pumps

+» waste water pumps

+¢ booster pump units

+¢ booster sistems

++ pumps for handling liquid gas

+» coolant pumps

Other products

+¢ thrustors-electrohydraulic mechanisms
+¢ sinking mixers
+¢ control boxes

Other

+ casting
< mechanical machining

KLAGENFURT
VILLACH

GRAZ
WIEN
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